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Francaise @3 agreto

Compteur d'hectares AGRETO AgriCounter Drive
1 CONFIGURATION, sélection du mode de fonctionnement

L'AGRETO AgriCounter Drive dispose de 7 modes de fonctionnement. Tout d'abord, déterminez le mode de fonctionnement
correspondant a votre application, définissez les parametres nécessaires, puis montez le compteur sur votre machine !

Mode de Edition Activation par

2A (par defaut) Superficie Rotation

2B superficie + heures de fonctionnement rotation, vibration / mouvement

2C Distance Rotation

2D distance + heures de fonctionnement rotation, vibration / mouvement

2E Tours Rotation

2F tours + heures de fonctionnement rotation, vibration / mouvement

2G Vitesse Rotation

2 Touches de commande
Les touches de commande sont accessibles de l'intérieur et depuis l'arriere lorsque la plaque de montage est retirée. -> Fig. A

Touche Signification Fonctions

M Menu Acces au menu, passer au parametre suivant, quitter le menu
- Moins Retour a l'option précédente, abaisser le parameétre de 1

+ Plus Aller a l'option suivante, augmenter le parametre de 1

3 Réglage du mode de fonctionnement
A la livraison, le mode de fonctionnement est préréglé sur 2A.

Pour modifier le mode de fonctionnement, maintenez la touche « M » enfoncée pendant 3 secondes. Apres avoir relaché la touche,
I'écran affiche brievement la mention « MOdE », puis le réglage actuel du mode de fonctionnement apparait.

Passez au mode de fonctionnement souhaité & l'aide des touches « + » ou « - »,
Appuyez sur la touche « M » (ou attendez 10 secondes) pour enregistrer la sélection et quitter le menu.

Lors du changement de mode de fonctionnement, tous les totaux sont remis a 0.

4  Réglage des parametres
Selon le mode de fonctionnement, différents parametres peuvent étre réglés afin d'adapter le mode de fonctionnement de l'appareil a
['utilisation envisagée.

Pour ouvrir le menu des parametres, appuyez brievement sur la touche « M ». Le premier paramétre pertinent pour le mode de
fonctionnement défini apparait a I'ecran.

Le nom des parametres est affiché pendant deux secondes, aprées quoi la valeur définie apparait.

Utilisez la touche « M ». pour passer au parameétre suivant. La valeur définie est enregistrée. Apres le dernier paramétre, le premier
parametre est a nouveau affiché.

Pour quitter le menu, appuyez et maintenez la touche « M » enfoncée pendant trois secondes ou attendez simplement 10 secondes
sans appuyer.

Parameétre r100 - rotations par 100 m (mode de fonctionnement 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Nombre de tours du compteur autour de son propre axe par 100 metres parcourus
10 & 300, par défaut : 60
Paramétre WIdE - largeur de travail (mode de fonctionnement 2A, 2B)
Largeur de travail de I'appareil en métres pour le calcul de la surface
0,05 a 50, par défaut : 3
Parameétre SENS - sensibilité (mode de fonctionnement 2B, 2D, 2F)

Ce paramétre détermine a partir de quelle intensité du mouvement le décompte est déclenché, c'est-a-dire l'intensité de la vibration ou
du mouvement. Plus la valeur est élevée, plus le mouvement doit étre fort pour déclencher ou continuer le décompte.

0 (sensibilité la plus élevée) a 10 (sensibilité la plus basse), valeur par défaut : 4

Paramétre hoLd - temps de pontage (mode de fonctionnement 2B, 2D, 2F)
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Ce parameétre détermine le temps en secondes pendant lequel un mouvement est nécessaire au début du décompte pour commencer
a additionner. Pendant le décompte, ce parametre détermine le temps sans mouvement que l'appareil continuera quand-méme a
compter.

1 (période courte) a 100 (période longue), valeur par défaut : 20
Paramétre Unlt - format d'affichage (mode de fonctionnement 2B, 2D, 2F)

Format d'affichage de I'heure. -> Fig. D
00:59 = I'affichage a lieu en heures et minutes (hhhh:mm), = réglage par défaut
00,99 = laffichage a lieu en heures avec 2 décimales (hhhh, hh)>

Parametre LOSP - Basse vitesse (Mode de fonctionnement 2E, 2F)

Parameétres pour comptage spécial aux petites vitesses
0 = mode de calcul normal (par défaut, > 1 tr/min)
1 = mode de calcul pour les petites vitesses (< 1 tr/min)

5  Mise a zéro du compteur
Pour remettre le compteur a zéro, maintenez les 3 touches enfoncées simultanément pendant 3 secondes.

6  INSTALLATION

Ne procédez au montage qu'apres avoir déterminé si un changement de configuration est nécessaire pour votre application. Veuillez
lire le chapitre « Configuration » au préalable.

L'AgriCounter Drive doit tourner en fonction du chemin du processus de comptage. Il est monté directement sur la jante d'une roue ou
sur une autre piece qui tourne en fonction de la trajectoire. Le nombre de tours doit étre compris entre 5 et 200 par minute.

Le bas du compteur (coté opposé a l'étiquette) doit pointer approximativement vers le centre de I'axe de rotation. La face du compteur
doit étre a peu pres paralléle au plan de rotation. Le compteur doit &tre monté le plus pres possible du point de pivotement de l'essieu
afin de réduire les forces centrifuges. -> Image B

7  TRAVAILLER AVEC L'APPAREIL

L'AgriCounter Drive affiche le résultat (surface, distance, tours, vitesse) en permanence, une opération de lecture n'est pas prévue.
L'affichage est mis a jour toutes les 5 secondes. ->Image C

Dans les modes de fonctionnement 2B, 2D et 2F, I'affichage alterne entre le résultat et la somme des heures de fonctionnement a
intervalles de 5 secondes. ->image D

Symboles pour l'affichage d'informations supplémentaires :

La ligne ondulée signifie que le compteur détecte un mouvement ou une vibration et est en mode de comptage. (modes de
nJ fonctionnement 2B, 2D, 2F)

h k O k h h Affichage de I'unité du résultat (hectares, kilometres, tours, vitesse, heures)

S m Affichage de l'unité des paramétres (secondes, métres)

8 CHANGEMENT DE BATTERIE

Les piles doivent étre remplacées si le symbole de la batterie barrée est allumé. Pour ce faire, le compteur doit étre retiré
z’ et, si nécessaire, un nouveau joint doit étre utilisé.
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Contaettari AGRETO AgriCounter Drive

1 CONFIGURAZIONE, selezione della modalita operativa

AGRETO AgriCounter Drive ha 7 modalita operativa. In primo luogo, decidere quale modalita operativa applicare in base al tipo di applicazione, se
necessario impostare le impostazioni necessarie e quindi montare il contatore sulla macchina!

Modalita operativa Versione Attivazione tramite
2 A (Standard) Area Giro
2B Area + ore di funzionamento Giro, vibrazione/movimento
2C Distanza Giro
2D Distanza + ore di funzionamento Giro, vibrazione/movimento
2E Giri Giro
2F Giri + ore di funzionamento Giro, vibrazione/movimento
2G Velocita Giro

2 Tasti di comando
| tasti di comando sono accessibili dall'interno e dalla parte posteriore, dopo aver rimosso la piastra di montaggio. -> foto A

Tasto Significato Funzioni
M Menu Menu di awvio, passare al parametro successivo, uscire dal menu
- Meno Torna allopzione precedente, abbassa il parametro di 1
+ Pid Passa alla prossima opzione, aumenta il parametro di 1

3  Impostare la modalita operativa

Alla consegna, la modalita operativa preimpostata & 2A.

Per cambiare la modalita operativa, tenere premuto il tasto "M" per 3 secondi. Dopo aver rilasciato il tasto, il display visualizza brevemente "MOdE",
quindi apparira limpostazione della modalita operativa corrente.

Passare alla modalita operativa desiderata con i pulsanti "+" o "-".

Con il tasto "M" (o dopo 10 secondi) si salva la selezione e si esce dal menu.

Quando si modifica la modalita operativa, tutti i totali sono impostati su 0.

4  Impostazione dei parametri

A seconda della modalita operativa € possibile impostare vari parametri per adattare la modalita operativa del dispositivo all'uso previsto.

Per aprire il menu parametri, premere brevemente il tasto "M". Il display visualizza il primo parametro rilevante per la modalita operativa impostata.
Il nome del parametro viene visualizzato per due secondi, dopodiché viene visualizzato il valore impostato.

Utilizzare il tasto "M" per passare al parametro successivo, il valore impostato viene salvato. Dopo I'ultimo parametro, viene visualizzato nuovamente il
primo parametro.

Per uscire dal menu, tenere premuto il tasto "M" per tre secondi o attendere 10 secondi.

Parametro r100 — Rotazioni per 100 m (modalita 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

Numero di giri del contatore attorno al proprio asse per 100 metri di distanza percorsa
Da 10 a 300, impostazione predefinita: 60

Parametro WideE - larghezza di lavoro (modalita operativa 2A, 2B)

Larghezza di lavoro del dispositivo in metri per il calcolo dell'area
Da 0,05 a 50, impostazione predefinita: 3

Parametro SENS - sensibilita (modalita operativa 2B, 2D, 2F)

Questo parametro determina da quale intensita di movimento viene attivato il conteggio, ovvero lintensita della vibrazione o del movimento. Pit alto & il
valore, pit forte deve essere il movimento per innescare o continuare il conteggio.

Da 0 (sensibilita massima) a 10 (sensibilita minima), impostazione predefinita: 4
Parametro hold - ritardo (modalita operativa 2B, 2D, 2F)

Questo parametro determina il tempo, misurato in secondi, che trascorre dall'inizio del movimento all'inizio del conteggio. Durante il conteggio, questo
parametro determina per quanto tempo il contatore gira senza movimento.

Da 1 (ritardo breve) a 100 (ritardo lungo), impostazione predefinita: 20
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Parametro Unlt — formato di visualizzazione (modalita operativa 2B, 2D, 2F)

Formato di visualizzazione dell'ora. ->foto D
00:59 = la visualizzazione awviene in ore e minuti (hhhh:mm), = impostazione predefinita
00,99 = la visualizzazione avviene in ore con 2 cifre decimali (hhhh,hh)

Parametro LOSP - bassa velocita (modalita operativa 2E, 2F)

Parametri per il conteggio speciale alle basse velocita
0 = modalita di calcolo normale (standard, > 1 rpm)
1 = modalita di calcolo alle basse velocita (< 1 rpm)

5 Azzeramento del contatore

Per azzerare il contatore, premere e tenere premuti tutti e 3 i pulsanti insieme per 3 secondi.

6 MONTAGGIO

Iniziare con l'assemblaggio solo dopo aver chiarito se l'applicazione richiede una modifica della configurazione. Si prega di leggere prima il capitolo
"Configurazione".

AgriCounter Drive deve girare a seconda del percorso per il conteggio. Viene montato direttamente sul cerchione di una ruota o su un‘altra parte che
ruota a seconda del percorso. Il numero di giri dovrebbe essere compreso tra 5 e 200 al minuto.

La parte inferiore del contatore (il lato opposto all'etichetta) deve puntare approssimativamente verso il centro dell'asse di rotazione. La parte anteriore
del contatore deve essere allincirca parallela al piano di rotazione. Il contatore deve essere montato il piti vicino possibile al punto di articolazione
dell'asse per ridurre le forze centrifughe. -> immagine B

7  LAVORARE CON IL DISPOSITIVO

AgriCounter Drive mostra il risultato (area, distanza, giri, velocita) in modo permanente, non & previsto un comando per la lettura. Il display viene
aggiornato ogni 5 secondi. -> immagine C

Nelle modalita operative 2B, 2D e 2F, la visualizzazione alterna il risultato e la somma delle ore di funzionamento ad intervalli di 5 secondi. -> immagine
D

Simboli per la visualizzazione di informazioni aggiuntive

NJ
h a km G X km h h Visualizzazione dell'unita del risultato (ettari, chilometri, giri, velocita, ore)

S I I I Visualizzazione dell'unita dei parametri (secondi, metri)

la linea ondulata indica che il contatore sta rilevando movimento o vibrazione ed & in modalita di conteggio. (modalita operativa 2B, 2D, 2F)

8  SOSTITUZIONE DELLE BATTERIE

Se la spia della batteria barrato & accesa, le batterie devono essere sostituite. Per questo, rimuovere il contatore e, se necessario,
z’ utilizzare una nuova piombatura.
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Contador de hectareas AGRETO AgriCounter Drive
1 CONFIGURACION, seleccién del modo de funcionamiento

El AGRETO AgriCounter Drive tiene 7 modos de funcionamiento. En primer lugar, decida qué modo de funcionamiento se aplica al uso que dese,
establezca los ajustes necesarios si es necesario y, a continuacién, monte el contador en su maquina.

Modo de operacion Salida Activacion por
2 A (estandar) Area Rotacién
2B Area + horas de servicio Rotacion, vibracion / movimiento
2C Recorrido Rotacion
2D Recorrido + Horas de servicio Rotacion, vibracion / movimiento
2E Revoluciones Rotacion
2F Revoluciones + Horas de servicio Rotacion, vibracion / movimiento
2G Velocidad Rotacion

2 Botones de servicio
Se puede acceder a los botones de servicio desde el interior y desde la parte posterior una vez extraida la placa de montaje. ->Imagen A

Botdn Significado Funciones
M Menu Acceder al mend, Ir al siguiente parametro, Salir del menu
- Signo menos Volver a la opcién anterior, Bajar el parametro en 1
+ Signo mas Ir a la siguiente opcion, Aumentar el parametro en 1

3  Configuraciéon del modo de funcionamiento

El dispositivo se suministra con el modo de funcionamiento por defecto con el modo 2A.

Para cambiar el modo de funcionamiento, mantenga pulsado durante 3 segundos el botén «M». Cuando suelte el botén, apareceré brevemente en la
pantalla el texto «MOdE» y, a continuacién, el ajuste actual del modo de funcionamiento.

Escoja el modo de funcionamiento que quiera utilizar con los botones «+» 0 «-».

Podré guardar su seleccion y salir del menu con el botdn «M» (o después de 10 segundos).

Al cambiar el modo de funcionamiento, los totales se establecen en 0.

4  Configuracion de los parametros

Para adaptar el funcionamiento de la unidad al uso previsto, se pueden configurar diversos parametros en funcion del modo de funcionamiento.

Para abrir el menu de pardmetros, pulse brevemente el botdn «M». En la pantalla apareceré el primer parametro relevante para el modo de
funcionamiento configurado.

El nombre del pardmetro aparecera durante dos segundos y, a continuacion, se mostrara el valor establecido.

Utilice el boton «M» para ir al siguiente pardmetro. El valor que haya seleccionado quedara registrado. Después del Ultimo parametro, aparecera de
nuevo el primero.

Para salir del menu, mantenga pulsado durante 3 segundos el botén «M» o simplemente espere 10 segundos sin pulsar ningn botén.
Parametro r100 - Rotaciones por 100 m (modo de funcionamiento 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Numero de revoluciones del contador alrededor de su propio eje por cada 100 metros de distancia recorrida.
10 a 300, predeterminado: 60
Parametro WIdE - ancho de trabajo (modo de funcionamiento 2A, 2B)
Ancho de trabajo del dispositivo en metros para calcular el érea
0,05 a 50, predeterminado: 3
Parametro SENS - sensibilidad (modo de funcionamiento 2B, 2D, 2F)

Este pardmetro determina a partir de qué intensidad de un movimiento debe activarse el recuento, es decir, cémo de fuerte debe ser la vibracién o el
movimiento. Cuanto més alto sea el valor, mas fuerte debe ser el movimiento para activar o continuar el recuento.

0 (sensibilidad mas alta) a 10 (sensibilidad més baja), valor predeterminado: 4
Parametro hoLd - tiempo de puenteo (modo de funcionamiento 2B, 2D, 2F)

Este pardametro determina el tiempo en segundos que debe durar un movimiento al comienzo del recuento para que comience la suma. Durante el
recuento, este parametro determina cuénto tiempo sin movimiento seguird sumando el dispositivo.

1 (tiempo de puenteo corto) a 100 (tiempo de puenteo largo), valor predeterminado: 20

Parametro Unidad - formato de visualizacién (modo de funcionamiento 2B, 2D, 2F)

© AGRETO electronics GmbH 6



Espanol @3 a g reto

Formato de visualizacion de la hora. -> Imagen D
00:59 = la visualizacion se realiza en horas y minutos (hhhh:mm), = valor predeterminado
0,99 = la visualizacioén se realiza en horas con 2 decimales (hhhh,hh)

Parametro LOSP - Velocidad lenta (modo de funcionamiento 2E, 2F)

Parametro para recuento especial a bajas velocidades
0 = Modo de célculo normal (estandar, > 1 rpm)
1 = modo de célculo para velocidades bajas (< 1 rpm)

5 Restablecimiento del contador

Para restablecer el contador, mantenga pulsados los 3 botones a la vez durante 3 segundos.

6 MONTAJE

No comience el montaje hasta que tenga claro si es necesario un cambio en la configuracién para su aplicacion. Antes de comenzar, lea el capitulo
«Configuracién».

El AgriCounter Drive debe girar en funcién del recorrido para el proceso de recuento. Se monta directamente en la llanta de una rueda o en otra pieza
que gire siguiendo la trayectoria. El nimero de revoluciones debe estar entre 5y 200 por minuto.

La parte inferior del contador (el lado opuesto a la etiqueta) debe apuntar aproximadamente en la direccion del centro del eje de rotacion. La cara del
contador debe estar aproximadamente paralela al plano de rotaciéon. El contador debe montarse lo mas cerca posible del punto de giro del eje para
reducir las fuerzas centrifugas. ->Imagen B

7  TRABAJO CON EL DISPOSITIVO

El AgriCounter Drive muestra el resultado (area, recorrido, revoluciones, velocidad) permanentemente, no se proporciona ninguna operacion para la
lectura. La pantalla se actualiza cada 5 segundos. ->Imagen C

En los modos de funcionamiento 2B, 2D y 2F, la pantalla alterna entre el resultado y la suma de las horas de servicio a intervalos de 5 segundos. -
>Imagen D

Simbolos para mostrar informaciones adicionales:

La linea ondulada significa que el contador esta detectando un movimiento o vibracién y esta en modo de recuento. (Modos de
nJy funcionamiento 2B, 2D, 2F)

h a k G k h h Visualizacién de la unidad del resultado (hectareas, kilémetros, revoluciones, velocidad,
l I l X I I I horas).

S m Visualizacién de la unidad de los pardmetros (segundos, metros).

8 CAMBIO DE PILAS

Si el simbolo de la pila tachada se ilumina, hay que reemplazar las pilas. Para ello, es necesario desmontar el contador y utilizar un nuevo
¢ precinto si es necesario.

© AGRETO electronics GmbH 7



bbarapcku @3 = g rEtD

Bposay Ha xeKTapu “AGRETO AgriCounter Drive”

1 KOH®UTYPALIUA, U360p Ha perkum Ha paboTa

“AGRETO AgriCounter Drive” uma 7 peskuma Ha paboTa. Mbpeo nsbepere Kol pexxmumHa paboTa e NoAX04A L3 A
BalleTO NPUNOKEHME, aKO € He0H6X0ANMMO, 3a,alTe HeoH6XOAMMNT € HAaCTPOMKWN N eaBa C/es TOBA MOHTUpPANTe
6pofAYa Ha BaWATa MalMHa.

PexumHa pabota M3 xoaHWN faHHN AKTuBUpaHe oT

2A (ctangaptHo) | Mnow, BbpTeHe
2B Mnouw + PaboTHM yacose BbpTeHe, Bubpaumna/dsuxeHue
2C PascTosaHue/YyacT bk BbpTeHe
2D PaszcToaHune/YuacTbK + PaboTHM BbpTeHe, Bubpaumna/dsuxeHue
2E 3aBbpTaHua/O6opoTu BbpTeHe
2F 3aBbpTaHua + PaboTHM YacoBe BbpTeHe, Bubpaumna/dsuxeHune
2G CkopocT BbpTeHe

2 byToHu 3a ynpaBneHue

Korato MoHTa)HaTa NaaHKa e cBaseHa, bByTOHUTe 3a ynpaB/ieHMe ca AOCTbMNHN OTBBTPE M OoT3ag. ->
M3 obparkeHue A

ByToHM 3HaveHue Py HK LMK

M MeHio CTapTupailiTe MEHKOT O, NPOAbL/KET € KbMCeABaLMA NapameT bp,

- MiHy C Haszapg KbmnpeauwHaTa onuua, NOHUXeTe napameTbpa C 1

+ Mntoc MpemMHeTe KbMmcneaBalWATa ONuUUA, yBennyetTe napametbpa c 1
3 3apaBaHe Ha peXKuma Ha pabora

PexumbT Ha paboTa 2A e npefBapuTeNHO 3a43aAeH NPM AOCTABAHETO HAa MalMHaTa.

3a ga npomeHuUTe pexunma Ha paboTa, HaTucHeTe U 3aapbkre 6yToHa "M"3a 3cekyHaun. Cies oTnycKaHe Ha
6yToHa, Ha ancnnen 3a kpatko ce nossasa "MOdE"un cnepToBa ce nosassaBa TekyuaTa HacTpoiMKa Ha
paboTHUA pexum.

MpeMMHETE KbMKeNnaHua pexmumHa pabota c 6ytoHute "+"nan "-"
ByToHbT "M" (Mnm cnep 10 cekyHam) 3anasea nsbopa M M3An3a OT MEHIIT O.
Mpu npomaHa Ha pexma Ha paboTa BCUUKKU cymn ca 3agaaeHm Ha O.

4 Hacrpoiika Ha napameTpute
B 3asucumocT oOT pexnma Ha pa60Ta MOTraT Aa Ce 3a4aBaT Pa3/IM4HMN NapameTpun,3a Aa ce npurogu
pPeXMMbT Ha pa60Ta Ha YCTpOl‘/‘ICTBOTO KbMmnpeaHa3Ha4YeHUETO.

3a fa OTBOPWUTE MEHIOTO C MapameT pu, HaTUCHeTe 3a KpaTKo 6yToHa "M". Ha gucnnes ce noasasa NbpBUAT
nmapameTbp, CBbP3aH CbC 3ajafeHunsa pexrmHa paboTa.

HavmeHOBaHMETO Ha NapameTbpa Ce NOKAa3Ba 3a ABe CEeKYHAU, Cnep KoeTo ce NoABABA 3ajajeHaTa
CTOMHOCT.

Msnonssaite 6yToHa "M' 3a foa npemMHeTe KbMCeaBaUMA NapamMeTbp; 3agaseHaTa CTOMHOCT ce 3anasBa.
Cnep nocnefHua napameTbp OTHOBO Ce MOKa3Ba NbpBMUA NapameTbp.

3a ga M3neseTe OT MEHKOTO, 3aapbkre 6yToHa "M"3a Tpu cekyHan unn usvakante 10 cekyHam, 6e3 aa
HaTUCKaTe HUKAKBMU BYT OHU.

MNapameTtbp “r100” — guanasoH Ha 3asbpTaHe - 100 m (peskumHa paboTa 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Bpoii 3aBbpTaHMA Ha 6posaya okono cobcTBeHaTa my oc Ha 100 meTpa M3MMHATO pa3cToAaHUe
10 po 300, no nogpasbupaHe: 60
MapameTbp “WIidE” — paboTHa umpuHa (pexmmHa paboTa 2A, 2B)
PaboTHa UMpUHa Ha ypena B MeTPM 3a M3YNCAABAHE HA MoOUTa
0,05 po 50, no noapasbupaHe: 3
MapameTbp “SENS” —uyscTtBUTenHocT (pexumHa paborta 2B, 2D, 2F)

© AGRETO electronics GmbH 8
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To3n napameTbp onpenens oT KOS UHTEH3UBHOCT Ha ABUXEHMETO Ce 3a4eNCTBa OTYUTAHETO, T.€. KOJKO
cunHa TpAabea Aa 6bvae sBMbpaumMAaTa UAKM ABUXKEeHMETO. KONKOTO No-BUCOKa € CTOMHOCTTa, TOZIKOBaA No-
MHTeH3UBHO TpabBa ga 6bae ABUKEHNETO,3a Aa Ce 3a4eNCcTBa UAKN Aa NPOABANKA OTYUTAHETO.

O (Hai-Bucoka yyscTBuTenHoct) Ao 10 (HUCKa YYBCTBUTENHOCT ), HACTPOiMKa No noapa3bupaHe: 4
MNapameTbp “hoLd” — Bpeme 3a npeogonasaHe Ha npenaTcTBuaPexumHa paboTa 2B, 2D, 2F)

To3u napameTbp ONpeaens BPEeMeTO B CEKYyHAM, npe3 KoeTo TpsabBa Aa MMa ABUXKEHME B Ha4Ya/loTO Ha
6poeHeTO0,3a A4a 3ano4yHe cymmpaHeTo. o Bpeme Ha OTHpPOABaHETO,TO3M NapamMeTbp OoNnpeaens BpemeT o
6e3 ABUMKeHME, Npe3 KOeTOo YyCTPOMWCTBOTO NPOAb/IXKABA 4a OTUUTaA.

1 (kpaTKo NnpeogonaBaHe Ha npenatcTeua) ao 100 (abaro npeosonsasaHe Ha NPenNATCTBMA), NO
noapas6bupane: 20

NapameTbp “Unlt” - dopmaT Ha ancnnena (PexumHa pabota 2B, 2D, 2F)

dopmaT 3a UHAMKALMA Ha yaca Ha Aucnnaen. ->WN3o6paxerHune D
00:59 = Nokasea ce B yacose M mMMHyTu (hhhh:mm), = no nogpasbupaHe
00.99 = nokasBa ce BYacoBe C 23HaKka cneg aecetudyHaTta 3anetaa (hhhh,hh)

NapameTbp “LOSP” - Hucka ckopoct (pexmmHa pabota 2E, 2F)

MapameTbp 3a cneunanHo 6poeHe NPU HACKU CKOPOCT U
0 = HOpmasieH pexMmHa usyncnerHune (no nogpasbuparHe > 1 06/MmH)
1 = pexumHa M3yuncseHume 3a HUCKKU ckopocTu (< 1 06/muH)

5 HynupaHe Ha 6posaua
3a ga HyupaTe 6poAYa, HAaTUCHETE M 3aApbiKTe BCUYKUTe 36yTOHA eAHOBPEMEHHO B MPOAbJ/XEHME Ha 3
CEeKyHAOM.

6 MOHTa)a
He 3anoyBaiTe MOHTa’)a, lOKAaTO HEe U3ACHUTE Janun e HeobXxoaMMa NPpOoMAHA B KOHGUTypaunuATa 3a BaleTo
npunoxeHue. Mona, npoyeTeTte NbpBo rnasaTta "KoHpurypauua'

B npoueca Ha otumuTaHe “AgriCounter Drive” Tpa6sa fia ce BbpTM B 3aBUCUMOCT OT NbTA. MoHTMpa ce
OAVPEKTHO BbPXY AMaHTaTa HAa KOJeNo UAU BbPXY APYra yacT,KOATO CE BbPTM NO HAYUH, 3aBUCUMOT NbTA.
BpoaT Ha o6opoTuTe/3aBbpTaHmnaTa Tpabea aa 6bae mexay 5u 200 8 MuHyTa.

[onHaTa yacT Ha U3MepBaTENHUA ypea (CTpaHaTa cpelly eTUKeTa)TpAabBa 43 COYM NPUBAU3UTENHO KbM
LeHTbpa Ha OCTa Ha BbpTeHe. /IMLeTOo HAa U3 MepBaTeNHMA ypes TpAabea f4a e npubAM3UTENHO YCNOPEeAHO Ha
paBHMHATa Ha BbpTeHe. bpoAuYbT TpAbBa Aa 6bAe MOHTMPaH Bb3MOXKHO Hal-61M30 A0 TOYKATa Ha BbpTeHe
Ha OCTa,3a A4a ce HaMaNAT UeHTpobesHUTe cunn. -> N3obpaxeHue B

7 PABOTA C YCTPOUCTBOTO
“AgriCounter Drive” nokaszBa NocTOAHHO pe3yaTaTa (Naow, pa3cTosHMe, 3aBbPTaHMUA, CKOPOCT), onepauums 3a
OoTUYMTaHe He e npeaBuaeHa. McnneaT ce obHOBABA Ha BCEeKU D cekyHAN. -> U3 obpakeHune C

B pexumn Ha paboTa 2B, 2D n 2F Ha gucnnes ce peayBaT pe3ynTaTtbT McymaTa oT paboTHUTe yacoBe Ha
MHTepBanu oT No 5cekyHan. ->U3obpaxmeHue D

CMMBO/IM 332 NOKAa3BaHe Ha AONBJ/IHUT €/1IHA MHPOPMa LLUA .

BbaHOO6pa3HaTa AMHMA 0O3HayaBa,Ye 6POAYDT B MOMEHTA 3aCHUYa ABUNEHUE UAM BUBpaLUA M e B
perxumHa 6poeHe. (PaboTHu pexxumm 2B, 2D, 2F)

h k O k h h Noka3BaHe Ha eauMHMLATa Ha pe3ynTaTa (XeKTapVI, KUAOMeTpwu,
a “I X l“ 060poTM/3aBbPTAHNA, CKOPOCT,4acoBe)

S m Moka3BaHe Ha eAMHULATA Ha MapameTbpa (CEKyHAMU, MeTpu)

8 CMAHA HA BATEPUA

AKO CMMBONDBT 3a 3agpacKaHa baTepusa cBeTu, baTepuute TpabBa A3 ce NOAMEHAT. 3a LenTa
TpabBa A4a ce AeMOHTMPaA U3 MepBaTENHNA ypea n aa ce NOoCTasBM HoBa naomba, ako e HeobXxoANMO.

© AGRETO electronics GmbH 9



Dansk @}3 agreto

Hektartzeller AGRETO AgriCounter Drive
1 KONFIGURATION, valg af drifstilstand

AGRETO AgriCounter Drive har 7 driftstilstande. Beslut farst, hvilken driftstilstand der er relevant for din anvendelse, indstil
de nedvendige indstillinger, hvis det er ngdvendigt, og monter derefter teelleren pa din maskine!

Driftsform Udgave Aktivering via
2A Areal Rotation
2B omréde + rotation, vibration / beveegelse
2C Straekning Rotation
2D rute + rotation, vibration / beveegelse
2E Omdrejninger | Rotation
2F omdrejninger rotation, vibration / beveegelse
2G Hastighed Rotation

2 Betjeningstaster
Betjeningstasterne er tilgeengelige fra indersiden og bagfra, nar monteringsrammen er fiernet. ->Billede A

Knap Betydning Funktioner
M Menu Start menu, fortsaet til naeste parameter, exit menu
- Minus Tilbage til den forrige indstilling, seenk parameteren med 1
+ Plus G4 til den neeste mulighed, @g parameteren med 1

3  Indstilling af driftstilstand

Ved levering er driftstilstanden 2A forudindstillet.

For at eendre driftstilstand, tryk og hold M-knappen nede i 3 sekunder. Nar du har sluppet knappen, viser displayet
"MOdE'", og derefter vises den aktuelle indstilling af driftstilstanden.

Skift til den enskede driftstilstand med knappeme "+" eller "-",
M-tasten (eller efter 10 sekunder) gemmer markeringen og forlader menuen.

Nar driftsmodus eendres, er alle totalseet sat til 0.

4 Indstilling af parametre
Afheengigt af driftstilstanden kan forskellige parametre indstilles for at tilpasse enhedens driftsform til den tilsigtede brug.

Tryk kort p& M-tasten for at bne parametermenuen. Det ferste parameter, der er relevant for den indstillede driftstilstand,
vises pa displayet.

Parameterets navn vises i to sekunder, hvorefter den indstillede veerdi vises.

Brug M-tasten til at skifte til naeste parameter, den indstillede veerdi gemmes. Efter den sidste parameter vises den farste
parameter igen.

For at forlade menuen, holdes M-knappen nede i tre sekunder eller vent 10 sekunder uden at trykke p& en knap.
Parameter r100 — rotationer pr. 100 m (driftstilstand 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

Antal omdrejninger af taelleren omkring sin egen akse pr. 100 meter tilbagelagt afstand

10 til 300, standardindstilling: 60

Parameter WidE — arbejdsbredde (driftstilstand 2A, 2B)

Enhedens arbejdsbredde i meter til beregning af arealet

0,05 til 50, standardindstilling: 3

Parameter SENS — fglsomhed (driftstilstand 2B, 2D, 2F)

Dette parameter bestemmer fra hvilken beveegelsesintensitet teellingen udlgses, dvs. hvor steerk vibrationen eller
beveegelsen skal veere. Jo hgjere veerdien er, desto staerkere skal bevaegelsen veere for at udlgse eller fortseette
teellingen.
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0 (hgjeste falsomhed) til 10 (laveste foelsomhed), standardindstilling: 4
Parameter hoLd — overgangstid (driftstilstand 2B, 2D, 2F)

Dette parameter bestemmer tiden i sekunder, for hvilken der skal vaere en bevaegelse i begyndelsen af teellingen for at
begynde at summere. Under teellingen bestemmer dette parameter, hvilken tid enheden uden beveegelse fortsaetter med
at teelle.

1 (kort overgang) til 100 (lang overgang), standardindstilling: 20
Parameter Unlt — visningsformat (driftstilstand 2B, 2D, 2F)

Timevisningsformat. ->Billede B
00:59 = Visning finder sted i timer og minutter (hhhh: mm), = standardindstilling
00,99= Visning finder sted i timer med 2 decimaler (hhhh,hh)

Parameter LOSP - lav hastighed (driftstilstand 2E, 2F)

Parameter for speciel optaelling ved lave hastigheder
0 = Normal beregningstilstand (standard, > 1 rpm)
1 = beregningstilstand for lave hastigheder (< 1 rpm)

5 Nulstilling af teelleren
For at nulstille teelleren, tryk og hold alle 3 knapper nede i 3 sekunder.

6 MONTERING
Pabegynd farst monteringen, nér du har slaet fast, om en aendring i konfigurationen er nadvendig for din anvendelse.
Less venligst kapitlet "Konfiguration" pa forhand.

AgriCounter Drive skal dreje afhaengigt af vejen for teelleprocessen. Den er monteret direkte pa faelgen af et hjul eller pa
en anden del, der roterer pa en méade, der er afheengig af vejen. Antallet af omdrejninger skal veere mellem 5 og 200 pr.
minut.

Bunden af méleren (siden modsat etiketten) skal pege omtrent mod midten af rotationsaksen. Mélerens overflade skal
veere nogenlunde parallel med rotationsniveauet. Teelleren skal monteres sa taet som muligt pé akslens omdrejningspunkt
for at reducere centrifugalkraefterne. -> billede B

7  BETJENING AF ENHEDEN

AgriCounter Drive viser resultatet (areal, afstand, omdrejninger, hastighed) permanent, en betjening i forbindelse med
afleesningen er ikke ngdvendig. Displayet opdateres hvert 5. sekund. -> billede C

| driftstilstande 2B, 2D og 2F veksler displayet mellem resultatet og summen af driftstimerne med intervaller pa 5
sekunder. -> billede D

Symboler til visning af yderligere information:

N Den bolgede linje betyder, at teelleren i gjeblikket registrerer bevaegelse eller vibration og er i teellertilstand.
' (Driftstilstande 2B, 2D, 2F)

: Visning af resultatets enhed (hektar, kilometer, omdrejninger, hastighed,
ha km G x kmh R e

S I I I Visning af enheden for parametrene (sekunder, meter)

8  BATTERISKIFT
Hvis det gennemstregede batterisymbol er teendt, skal batterierne udskiftes. Til dette formal skal teelleren
¢ fiernes, og om nedvendigt skal der anvendes en ny forsegling.
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Hektariloendur AGRETO AgriCounter Drive

1 SEADISTUS, t66reziimi valik

AGRETO AgriCounter Drive'il on seitse voimalikku tooreziimi. Kdigepealt otsustage, milline tooreziim teile vajaliku
rakendusega koige paremini sobib ning vajadusel maaratlege teile vajalikud seadistused ning paigaldage loendur
seadmele!

To6rezhiim Ulesanded ja eesmérgid To6rezhiim:

2A (standard) Pindala P&dramine
2B Pindala + t6daeg P&orlemine, vibratsioon / likumine
2C T66 ruumiline pikkus P&dramine
2D T6O6 ruumiline pikkus + tédaeg Pd6rlemine, vibratsioon / likumine
2E Umberpdorded Podramine
2F Umberpddrded + td6tunnid Pdo6rlemine, vibratsioon / likumine
2G Kiirus P&dramine

2 Juhendklahvid
Juhtnuppudele paaseb ligi nii eest- kui ka tagantpoolt, eemaldades esmalt paigaldusplaadi. ->Joonis A

Klahv Tahendus Ulesanded
M Menau SisenemismenUu, jargmine parameeter, valjumismendu
- Miinus Tagasi eelmise valiku juurde, vahendage parameetreid Uhe vorra
+ Pluss Jatkake jargmise valikuga, suurendage parameetrit Uhe vorra

3 Parameetrite seadistamine
Seadme tarnimisel on vaikimisi seadistatud 2A rezhiimi parameetrid.

Seadme parameetrite muutmiseks vajutage klahvi ,M* kolme sekundi véltel. Klahvivajatusele jargnevalt imub kuvarile
lihikese aja valtel teade ,MOdE", seejarel kuvatakse t6oseisundi hetkeolukord.

Soovitud tédreziimile liikumiseks kasutage nuppe , +" voi ,—".
Valik salvestatakse ja menUu suletakse klahviga ,M* (voi 10 sekundi mdéddumisel).
Té6reziimi muutmisel seatakse kdik summad vaartusele 0.

4 Seadistuste sobitamine ja/vdi muutmine
Seadme t6dUulesande parimaks seadistamiseks on voimalik muuta erinevaid parameetreid vastavalt vajadusele.

Seadistusmentl avamiseks vajutage hetkeks ,M“ klahvi. Kuvatakse esimene eelnevale seadistusele vastava sobiva
parameetri nait.

Parameetri kirjeldus kuvatakse kahe sekundi valtel, seejarel kuvatakse eelseadistatud nait.

Jargmisele parameetrile liikumiseks kasutage klahvi ,M“, seatud vaartus salvestatakse. Parast vimase parameetri
sisestamist kuvatakse esimesena sisestatud parameeter.

MenuUkuva l6petamiseks vajutage ,M*“ klahvi kolme sekundi valtel voi oodake klahvidele vajutamisest kimne sekundi
valtel.

Parameter r100 — p66érlemine 100 m kohta(t66rezhiimides 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Omatelje podrete loendi nait 100 meetrise teepikkuse labimisel
10 kuni 300, eelseadistus: 60
Parameeter WIidE - t66laius (seadistus 2A, 2B)
Seadme todlaius meetrites tdGdeldava pindala arvutamiseks
0,05 kuni 50, eelseadistus: 3
Parameeter SENS - tundlikkus (kasutusrezhiim 2B, 2D, 2F)

Antud parameeter maarab, missugusest liikumisintensiivsusest alates loendur t6dle hakkab ning kui tugev peab olema
vibratsioon voi kui suur seadme liikumiskiirus. Mida kdrgem on véartus, seda suurem peab olema liilkumiskiirus loenduri
toole rakendumiseks voi edasi tddtamiseks.
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0 (korgeim tundlikkus) bis 10 (v&him tundlikkus), eelseadistus: 4
Parameeter hoLd - lletusaeg (t6drezhiim 2B, 2D, 2F)

Antud parameeter maarab ajavahemiku sekundites, mis on vajalik liikumise alguse loenduri jaoks, et arvutada kogu
likumiskestust. Loendamise (vOi arvestuse) ajal maarab antud parameeter, millises ajavahemikus loendur tédtab ka siis,
kui seade ei liigu.

1 (I0hike Uletusaeq) kuni 100 (pikk Uletusaeq), eelseadistus: 20
Parameetri Ghik — naidikuformaat (t66rezhiim2B, 2D, 2F)

Tunnindidu formaat. ->Joonis D
00:59 = naidik on seadistatud formaadis tunnid ja minutid (hhhh:mm), = eelseadistus
00,99 = naidik on seadistatud formaadis - tunnid ja kaks komakohta (hhhh,hh)

Parameeter LOSP - véike Kiirus (t66rezhiim 2E, 2F)

Parameetrid madala p6orlemissageduse
rezhiimis 0 = normaalne loendusviis (standard, > 1 U/min)
1 = madala pddrlemissageduse rezhiim (< 1 U/min)

5 Loenduri nullistamine
Loenduri nullistamiseks vajutage ja hoidke all kolme klahvi samal ajal.

6 PAIGALDUS
Alustage paigaldamisega alles péarast seda, kui olete veendunud, kas ja kui, siis missuguseid muudatusi on seadmele
vaja teha, vastavalt teie kasutuseesmargile. Palun lugege esmalt kasutusjuhendi peatikki "Seadistused".

AgriCounter Drive peab loendamiseks olema alati tdorezhiimis, olenemata seadme hetkekasutusest. See kinnitatakse
vahetult rattateljele voi monele muule selleks sobivale seadme liikuvosale. P6orete arv minutis peab jaadma 5 ja 200
vahele.

Loenduri (kuvatava ndidu) vastaskulg peab asetsema ligikaudu ajamitelje keskpunktile suunatult. Loenduri esikulg peab
olema po&oérlemistasandiga ligikaudu paralleelne. Tsentrifugaaljdu moju vahendamiseks peab loenduri paigaldama
likumisteljele voimalikult Idhedale. ->Joonis B

7  SEADMEGA TOOTAMINE

Der AgriCounter Drive naitab pidevalt tulemusi (pindala, l1&bitud vahemaa, iUmberpdéramised, kiirus) ning naidiku
tulemuste lugemiseks ja nendest aru saamiseks lisatddd teha ei ole vaja. Naidiku naite uuendatakse iga viie sekundi jarel.
->JoonisC

Toodrezhiimides 2B, 2D ja 2F kuvatakse viiesekundiliste vahemikega vaheldumisi tulemus ja td6tundide summa. ->Joonis
D

Lisateave kuvatakse jargmiste siimbolitega:

Lainejoon tahendab, et loendur on hetkel likumises voi vibratsioonirezhiimis ning lugemine on aktiivne.
(Toédrezhiimid 2B, 2D, 2F)

' Tulemuse Uhiku kuvamine (hektar, kilomeeter, pddrded, kiirus, tunnid)
ha km &0 x kmh h

S m Parameetrite (ihikute kuvamine (sekundid, meetrid)

8 AKU VAHETAMINE
Kui labikriipsutatud aku simbol pdleb, tuleb aku vélja vahetada. Selleks tuleb loendur eemaldada ja vajadusel
¢ kasutada uut plommi.
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Hehtaarilaskuri AGRETO AgriCounter Drive

1 KONFIGURAATIO, toimintatilan valinta

AGRETO AgriCounter Drivessa on 7 toimintatilaa. Paata ensin, mika toimintatila soveltuu omaan kayttddsi, sdada vaaditut asetukset ja
asenna laskuri koneeseesi!

Toimintatila Kytkin Aktivointi
2 A (oletus) Pinta-ala Kierros

2B Pinta-ala + kayttétunnit Kierre, tarina / liike

2C Peitto Kierros

2D Peitto + kayttétunnit Kierre, tariné / like

2E Kierrokset Kierros

2F Kierrokset + kayttétunnit Kierre, tariné / like

2G Nopeus Kierros

2 Kayttopainikkeet

Kéyttdpainikkeet ovat sisélla asennuslevyn takana, ja niihin paasee kasiksi, kun levy irrotetaan. ->Kuva A

Painike Merkitys Tehtavat

M Valikko Kaynnistysvalikko, jatka seuraavaan parametriin, poistumisvalikko
- Miinus Takaisin edelliseen vaihtoehtoon, alenna parametri arvolla 1

+ Plus Siirry seuraavaan vaihtoehtoon, korota parametri arvolla 1

3 Toimintatilan s&ato
Toimintatila 3A on esiasetettu toimitustilassa.

Voit vaihtaa toimintatilaa pitamalla "M"-painiketta painettuna 3 sekunnin ajan. Kun painike vapautetaan, naytoéssa vilahtaa "MODE",
minka jalkeen naytdsséa nakyy toimintatilan nykyinen asetus.

Vaihda haluttuun toimintatilaan painikkeilla "+" tai "-".
Valinta tallentuu ja valikko sulkeutuu"M"-painikkeella (tai 10 sekunnin kuluttua).

Kun vaihdat kayttétilaa, kaikki luvut asetetaan arvoon 0.

4 Parametrien asettaminen
Kayttétavasta riippuen voidaan asettaa erilaisia parametreja laitteen kayttétavan mukauttamiseksi aiottuun kayttéon.

Voit avata parametrivalikon painamalla lyhyesti M-painiketta. Nayttédn iimestyy ensimmainen asetetun toimintatilan kannalta tarkea
parametri.

Parametrin nimi naytetdan kahden sekunnin ajan, minka jalkeen asetusarvo tulee nakyviin.

Kayta "M"-painiketta siirtyaksesi seuraavaan parametriin ja asetettu arvo tallennetaan. Viimeisen parametrin jalkeen ensimmainen
parametri ndytetaan uudelleen.

Poistu valikosta pitamalla "M"-painiketta painettuna kolmen sekunnin ajan tai odota 10 sekuntia.
Parametri r100 — kierrokset per 100 m (toimintatila 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Laskurin kierrosten lukumaara oman akselinsa ympari 100 metrin matkaa kohden
10 - 300, esiasetus: 60
Parametri WidE - tydleveys (toimintatila 2A, 2B)
Laitteen tydleveys metreina pinta-alan laskemista varten
0,05 - 50, esiasetus: 3
Parametri SENS - herkkyys (toimintatila 2B, 2D, 2F)

Tama parametri maarittaa, milla likeherkkyydelld mittari laukeaa, eli kuinka voimakkaan varahtelyn tai likkeen on oltava. Mit&4 suurempi
arvo on, sita voimakkaampi liikkeen taytyy olla laskemisen kaynnistamiseksi tai jatkamiseksi.

0 (korkein herkkyys) — 10 (matalin herkkyys), esiasetus: 4

© AGRETO electronics GmbH 14



Suomi @3 agreto

Parametri hoLd - silloitusaika (toimintatila 2B, 2D, 2F)

Tama parametri maarittda sekunteina sen ajan, jonka puitteissa liikkeen tulee esiintya laskennan alussa, jotta laskenta voidaan aloittaa.
Laskennan aikana tama parametri maarittaa, kuinka pitkan ajan laite edelleen laskee, vaikka liiketta ei esiinny.

1 (lyhyt silloitus) — 100 (pitk& silloitus), esiasetus: 20
Parametri Unit — nayttémuoto (toimintatila 2B, 2D, 2F)

Tuntien nayttémuoto. ->Kuva B
00:59 = Naytto iimaisee ajan tunteina ja minuutteina (hhhh:mm), = oletusasetus
00,99 = Naytto ilmaisee ajan kahden desimaalin tarkkuudella (hhhh,hh)

Parametri LOSP - Hidas nopeus (toimintatila 2E, 2F)

Parametri erikoislaskentaa varten alhaisilla nopeuksilla
0 = Normaali laskentatila (vakio, > 1 U/min)
1 = Laskentatila pienille nopeuksille (< 1 U/min)

5  Laskurin nollaaminen
Voit nollata laskurin pitamalla kaikki kolme painiketta painettuna 3 sekunnin ajan.

6  ASENNUS

Aloita asennus vasta sen jalkeen, kun olet selvittanyt, onko kokoonpanoon tehtdva muutoksia omassa tapauksessasi. Lue
"Konfiguraatio'-kappale etukateen.

AgriCounter Driven on kaannyttava laskentaprosessin polun mukaan. Se asennetaan suoraan pydran vanteeseen tai muuhun osaan,
joka py6rii polusta riippuen. Kierroslukujen tulee olla 5-200 minuutissa.

Laskurin pohjan (tarraa vastakkaisen puolen) tulee osoittaa suunnilleen pyérimisakselin keskustaa kohti. Laskurin pinnan tulee olla
suunnilleen samansuuntainen pydrimistason kanssa. Laskuri on asennettava mahdollisimman lahelle akselin kaantopistetta
keskipakoisvoimien vahentamiseksi. ->Kuva B

7  LAITTEELLA TYOSKENTELY

AgriCounter Drive nayttaa tuloksen (pinta-ala, matka, kierrokset, nopeus) pysyvasti, lukemista ei ole tarkoitettu. Nayttd péivitetdan 5
sekunnin véalein. ->Kuva C

Toimintatiloissa 2B, 2D ja 2F naytdssé nakyy vuorotellen tulos ja kayttdtuntien summa 5 sekunnin vélein. ->Kuva D
Symbolit lisétietojen nayttamiseen:

NS Aaltoviiva tarkoittaa, ettd laskuri havaitsee parhaillaan liiketta tai tarinda ja on laskentatilassa. (Toimintatilat 2B, 2D, 2F)

ha km O X km h h Tuloksen yksikdn nayttd (hehtaarit, kilometrit, kierrokset, nopeus, tunnit)

S m Parametrien yksikon nayttd (sekunnit, metrit)

8  PARISTOJEN VAIHTO

Jos paristosymboli palaa, paristot on vaihdettava. Taté varten laskuri on irrotettava ja tarvittaessa kaytettava uutta
z’ tiivistetta.

© AGRETO electronics GmbH 15



EAAHNIKA @3 agrEtD

Metpntic ektapiwv AGRETO AgriCounter Drive

1 AIAMOP®QOZH, Ertthoyn tng 0€ong Asttoupyiog

To AGRETO AgriCounter Drive éxeL 7 8éceL ¢ AeLtoupyi ag. Amtodaci ote Mpwra Mot o Béon AeLtoupyi ag adopd otnv
mepl otaon ebapUoynG coG, KAVTE, eAv el val amopal TNTo, TLG armopal TNTEG puBUL GEL G KOL, 0T CUVEXELQ,
TOMOOETAOTE TOV HETPNTH OTO UNXAavnud oag!

Oéaon AeLtoupylag Tumog EvepyoTmoi non péow
2 A (mpoemi Aoyn) Em ddvel a Stpodn

2B Em daveL a + wpeg AeLtoupyl ag stpodh, évnon /kivnon

2T Aot aon Itpodn

2D ATtéotaon + wpeg AeLtoupyl ag stpodh, évnon /kivnon

2E MepLotpodéc Stpodn

2F MepLotpodéc + wpeg AeLttoupylag Itpodn, 86vnon /kivnon

2G Tayvtnta Itpodn

2 MAARKTpA XELPLOMOU
TaMARKTPA XELPLOMOU €l VoL TPOOPACL L0 ATIO TO ECWTEPLKO KAL TNV Tl ocWTMAEUPA, adol adaL pECETE TNV TAAK QA
tomoBétnong. ->ELKOVa A

M\Aktpo Eme§nynon NeLTtoupyleg

M Mevou El 0060¢ 0TO0 pHEVOU, EMTOUEVN TTOPAUET POG, €€ 060¢ ATTO TO HEVOU

- Mel ov [uplote Ml owoTnVv TPONYOUKEVN ETILAOY T, HEL WOTE TNV TAPAUET PO KATA 1
+ Suv MetaBeite otnv emOpevn eML Aoy r], aUENOTE TNV TOPAUET PO KaTd 1

3 PUOLON TG B€ong Asttoupyioag
Katd tnv mapadoon, ei vat mpoemi Aeyuévn n Béon Aet toupyl ag 2A.

MavaalAd€ete Tov TPOTTO AELTOUPYL OG, TATAOTE, KPOATWVTOC TOo MatnUévo yLa 3 dsutepdremta, to mMARKTpo "M".
MET& Tnv aneheuBépwon tou MARKTpoOU, otnv 006vn epdavi {etal cvvtopan évdel &n "MOJE" kat otn ouvéxetL a
eudaviletal ntpéxovoa em Aoyr 6éong AeLttoupyl ag.

AAAGETE TNV €L Bupnt Béon AeLttoupyl ag pe ta ARkt pa "+"n "-"
Mt to mAAkTpo "M" (4 petd amd 10 SeutepdAemta) n em Aoy oag amoBnkevetal kat € €pyxecbe amod to pevou.

Otav aAAdfete tn Oéon AeLtoupyi ag, OAata mood pndevi ovrat .

4 PUOuION TOpAETPOU
Avaloya pe tn Béon AeLtoupyt ag, umopolv va pubuL otolv 8L APopes MTAPAUETPOL TIPOKEL LEVOU VA TTPOCAPUOCTEL O
TPOTOG AeLToupyl ag TNG CUCKEUNG oTnV TPOPBAETOUEV N X PHON.

Mavoavol £€Te TO HEVOU TWV TAPAUET PWV, TTOATAOTE cUVTOUA To TARKTpo "M". Hpwrn MapAdUeT pog, Tou oxeTi {eTal
Me TNV KaBopL opévn Béon AeLttoupylag, epdavi Letal otnv 0Bdvn.

Hovopaoi o tng mapapétpou epudavi Tetal yL o dUo SEUTEPONETTA, KAL AUEOCWS UETA OTTO AUTO epdavi LeTal n TLUA
Tou €XEL OPLOTEL.

Xpnot pomot note to MAAKTpo "M" wote va aANd€eTe TNV EMOUEV N TTAPAUETPO, N TL A 8 n ool a £€xeL Adn opLoTel
armoBnkeletal . Metdatnv epuddvi on tng tehevutal ag Tapapétpou, epdavi etal Kal TAAL N TPWT N TOPAUET POG.

NavapPyeite ano to pevou, matote to TARKTpo "M" TapatetapévayLtatpi a devtepdhentannepL pévete 10
SeutepOlenmta xwpl ¢ VO TATAOETE KAVEVA TTARKT PO.

Mapduetpog r100 —mepL otpodég ava 100 m (B€on AeLtoupyi ag 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

ApL BpoG otpoduwv Tou HETPNTH YUPWartd Tov St ko Tou afova ava 100 pétpa St avudpevn anootacn
10 ¢ wg 300, mpoem Aoyn: 60

Napdapetpog WIdE — mhdatog epyaci ag (Béon AeLtoupyi ag 2A, 2B)

M\ d&tog epyaci ag TNG CUCKEUNG O HETPA YL AL TOV UTTOAOYL OUo Tou e uBadou
0,05 ¢ wg 50, mpoemi Aoyn: 3

Napapetpog SENS — cvat 0Onoi a (Béon AeLtoupyi ag 2B, 2D, 2F)
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Autn n MapapetTpog kabopi LeL amd Mot a évrtaon kivnong apxi et n pé€tpnon, To6co dnAadn Loxupn MpémeL va el val n
dovnon n nkivnon. Oco peyalUtepn el val n Tl un, TG00 LOXUPOTEPN TIPETEL VA el val n KLvnon wote va
evepyormoL nOel nvaouvexLotel n uEtpnon.

0 (uynAotepn evat cBnoi a) éwg 10 (xaunAotepn evat 6Bnot a), TpoemL Aoy n: 4
Napdapetpog hoLd —xpdvog cvZleuéng (tpdmog Aettoupyi ag 2B, 2D, 2F)
Autn n TapAUeTPoG KaBopi {eL TO XPOVLKO 8L ACTNUO O SEVUTEPOAETTA, YL AL TO OTTOL O TIPETIEL va UTTAPXEL KL vnon,
wote va fekltvioel n nétpnon. Katatn SLdpkeL atng LETPNONG, AUTN N TTAPAUET pOoG KabBopl el Tov xpdvo oTou,
Xwpl ¢ va uTtdpxeL Kivnaon, n CUCKEUN TTapOAa autd cuvexi {eL tn wétpnon.
1 (obvtoun obleuén) ¢wg 100 (Lakpd oV eugn), mpoemi Aoyn: 20
Mapapetpog Unlt—popdn epdavi ong (Béon Aettoupyi ag 2B, 2D, 2F)
Mopdr e udpavi ong wpoc. ->Etkoéva D
00:59 = akolouBel guddvi on oe wpeg kat Aemta (hhhh:mm), = Tpoem Aeypévn puBbuL on
00,99 = akoAouBel epddavion pe 2 dekadL ka Ynot a (hhhh,hh)
Mapdapetpog LOSP - Apyr taxutnta (Béon Aettoupyi ag 2E, 2F)

MopAUETPOG YL A ELOLKN HETPNON OE XOUNAEG TOXUTNTEG
0 = Kavovikn Aettoupyi a umoloytL opot (mpoemi Aoyn, > 1rpm)
1 =AeLToupylaumohoytopol yLa xapunrég taxvtnteg (< 1rpm)

5 Mnébevilovtag Tov LETPNTN
Mava undevioete ToV HETPNTH, TOTNOTE MTAPATETANEVA Kal Ta STANKTPa pall yLa 3 deutepoAemTa.

6 2YNAPMOAOIHZH
ZEKLVNOTE HUE TN OUVAPHUOAOYNOoN HOVO adol €xete PePfal wBel O6TL n aAlayn pubui cewv el val amapalt tTnTtnyLatny
mepl otaon ebappoyng ocag. NapakaAoUpe St afAote ek Twv TPOTEPwWY To KEPAAatL o "PUBuL on".

H povdda AgriCounter mpémet va otpi Yet katdtn dpopd tng St adpopuic yratn St adt kaoi a pétpnong. TomoBetei tat
arevBeiag otn {avta evdog tpoxol N oe dAAo TepL otpedOpevo Kata tn ¢opd tng St adpoung népog. Oapt BUOG Twy
MepLoTpoduwv TMPeTel va el val HeTaf L Skat 200 ava Aemto.

To KATWHEPOG TOU HETPNTH (N MAEUPA ATTEVOVTL QIO TNV ETLKETA) TTPETEL va el XVeEL TTepl TOU TTPOG TO KEVTPO TOU
aova mepLotpodnc. HepmpdobLa 6Yn Tou HeTPNT TTPETEL VA el val Tepl Tou TAapAAANAN He To €L Ted0 TTePL 0T PODAC.
OUETPNTNAG TIPETIEL Va ToTToBeTNOel 600 TO SuvATOV TILO KOVTA 0TO onuel o MepL ot podrg Tou dfovayLava

MepLopL otolV oL PUYOKEVTPEG SUVAUELG. -> eLKOVa B

7 EPTAZIA ME TH 2YZKEYH
H povada AgriCounter 6gi xvel povi pa to amotéleopa (epBadov, amdéotacn, TepL oTpodég, taxvtnta), Sev mpofAEémeTal
AeLtoupyiaavayvwong. HoBdévn evnuepwvetal kadbe 58sutepdhemnta. -> et kova C

Itig Béoelg Aettoupyiag 2B, 2D kat 2F, n évdeL&n otnv 066vn evaAddooetal ava 5 dsutepdrenta petagl Tou
AMOTEAECUOTOG Kol Tou abpol opatog Twv wpwv Aettoupyiag. ->etkovaD

SOuBoAayratnv epddavi on mTpocOeT v TAnpodoptL uv:

HKupatoel 6AC ypappl onUoil VEL OTL O HETPNTAG AVLXVEUEL TPOG OTLYMUNA Kivnon A Kpadaouo kat Bpi oketal
oe Kataotoaon pétpnong. (tpomotl Aettoupyiag 2B, 2D, 2F)

h ‘ Epdavi on tng povadag tou amoteAéopatog (ekTdpLa, XLALOMUET pA,
a kl“ O X k“lh h oTpodEG, TaxLTNT A, WPEG)

S I I I Euddvi on tng povadag tng mapapétpou (Seutepolemnrta, pétpa)

8 AANATH MNATAPIAZ
Edv pwri el to cvpPoro tng uratopi ag e tn ypoauun dtaypadnc, oL umatapl e¢ MPEMEL va

zf avTLkatootaboUv. ML o TOV OKOTIO OQUT O, 0 LETPNTNG TTPETEL va adal peBel kal, edv el val amapali tnto,va
aAAayBei n toL pouya.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURESANA, darba rezima izvéle

AGRETO AgriCounter Drive ir 7 darbi bas rezi mi. Vispirms izlemiet, kur§ darbi bas rezi ms attiecas jasu
lietojumprogrammai, ja nepiecieSams, veiciet nepiecieSamos iestati jumus un tikai péc tam uzstadiet
skaitt taju uz jasu iekartas!

Darbi bas rezi ms lzvade Aktivizé Sana caur

2 A (Standarta) | Virsma Rotacija
2B Virsma + darba laiks Rotacija, Vibracija / Kusti ba
2C Distance Rotacija
2D Distance + darba laiks Rotacija, Vibracija / Kusti ba
2E Pagriezieni Rotacija
2F Pagriezieni + darba laiks Rotacija, Vibracija / Kusti ba
2G Atrums Rotacija

2  Vadibas pogas
Vadi bas pogam var piek| at no iekSpuses un no aizmugures, kad montazas plaksne ir nonemta. ->Attéls A

Poga Nozi me Funkcijas
M lzvéIne Sakuma izvélne, dodieties uz
- Mi nuss Atgriezties iepriekSéja izvéles
+ Pluss Pariet uz nakamo izvéles opciju,

3  Darbarezima iestatiSana
Kad tiek piegadats, darba rezi ms 2A ir ieprieks iestati ts.

Lai maini tu darbi bas rezi mu, nospiediet un turiet pogu "M" 3 sekundes. Péc pogas atlaiSanas displeja uz
T su bri di paradas "MODE" un tad paradas pasreizéjais darbi bas rezi ma iestati jums.

Izmantojiet taustinus “+” vai “-”, lai parslé gtu vélamaja darbri bas rezi ma.
lzmantojot taustinu “M” (vai péc 10 sekundém), izvéle tiek saglabata un izvélne tiek aizvérta.
Mainot darbi bas rezi mu, visas summas tiek iestati tas uz 0.

4 Parametru iestatiSana
Atkart ba no darbi bas rezi ma, var iestati t dazadus parametrus, lai pielagotu ieri ces darbi bas rezi mu
paredzétajam lietojumam.

Lai atvertu parametru izvélni, T si nospiediet pogu "M". Displeja paradas pirmais parametrs, kas attiecas uz
iestati to darbi bas rezi mu.

Parametra nosaukums tiek paradi ts divas sekundes, péc tam tiek paradi ta iestati ta vertr ba.

Izmantojot taustinu “M”, parejiet uz nakamo parametru, iestati ta verti ba tiek saglabata. Péc pedéja
parametra atkal tiek paradi ts pirmais parametrs.

Lai izietu no izvélnes, nospiediet un tri s sekundes turiet pogu "M" vai vienkarsi pagaidiet 10 sekundes,
nenospiezot nevienu pogu.

Parametrs r100 — rotacija uz 100 m 1 (rezi ms 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Skaitt taja apgriezienu skaits ap savu asi uz 100 nobrauktajiem metriem
10 IT dz 300, nokluséjuma: 60
Parametrs WIidE — darba platums 1(darba rezi ms 2A, 2B)
leri ces darba platums metros plati bas aprékina Sanai
0,05 It dz 50, noklusejuma: 3
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Parametrs SENS - jutiba (darba rezi ms 2B, 2D, 2F)

Sis parametrs nosaka kusti bas intensitati, no kuras tiek iedarbinata skaiti $ana, t.i., cik spéci gai jabat
vibracijai vai kusti bai. Jo lielaka vértt ba, jo spéci gakai kusti bai jabat, lai aktivizétu vai turpinatu skaitt Sanu.

0 (jutt gakais) 1 dz 10 (vismazjuti gakais), nokluséjuma verti ba: 4
Parametrs HOLD — parslégSanas laiks (darba rezi ms 2B, 2D, 2F)

Sis parametrs nosaka laiku sekundés, cik ilgi skaitt Sanas sakuma ir jabat kusti bai, lai saktu summeé sanu.
Skaitt Sanas laika Sis parametrs nosaka laiku bez kusti bas, ko ieri ce turpina skaitr t.

1 (1 saignorésana) It dz 100 (ilga ignorésSana), nokluséjuma verti ba: 20
Parametrs Unlt — displeja formats (darba rezi ms 2B, 2D, 2F)

Stundu attelojuma formats. Attéls D
00:59 = displejs ir stundas un minatés (hhhh:mm), = nokluséjuma
00,99 = displejs ir stundas ar 2 cipariem aiz komata (hhhh, hh)

Parametrs LOSP — zems atrums (darba rezi ms 2E, 2F).

Parametrs T paSai zema atruma skaiti Sanai
0 = normals aprékina rezi ms (nokluséjums, > 1 apgr./min)
1 = Zema atruma aprékina rezi ms (< 1 apgr./min)

5  Atiestatiet skaititaju
Lai atiestati tu skaiti taju, nospiediet un turiet visas 3 pogas kopa 3 sekundes.

6 MONTAZA
Nesaciet ar montazu, kamér neesat noskaidrojis, vai jasu lietojumprogrammai ir nepiecieSamas izmainas
konfiguracija. Ladzu, vispirms izlasiet nodal u "Konfiguracija".

AgriCounter Drive ir jagriezas atkart ba no skaitt Sanas procesa ce| a. Tas ir uzstadi ts tieSi uz ritena loka vai
citas dal as, kas griezas atkari ba no ce| a. Apgriezienu skaitam jabdt no 5 It dz 200 minaté.

Méraparata apak$éjai da) ai (pusei, kas atrodas preti etk etei) jabat vérstai aptuveni pret grieSanas ass
centru. Méraparata virsmai jabat aptuveni paralélai rotacijas plaknei. Skaitt tajs jauzstada péc iespéjas tuvak
ass pagrieziena punktam, lai samazinatu centrbédzes spékus. ->Attéls B

7 DARBS AR IERICI
AgriCounter Drive pastavi gi parada rezultatu (laukums, attalums, apgriezieni, atrums), nolasi Sanas darbi ba
nav paredzéta. Displejs tiek atjauninats ik pec 5 sekundéem. ->Attels C

Darbi bas rezi mos 2B, 2D un 2F displejs parmainus parada rezultatu un darba stundu summu ar 5 sekunzu
intervalu. ->Attéls D

Simboli papildu informacijas paradi Sanai:

Vil nota IT nija nozi me, ka skaiti tajs paslaik nosaka kusti bu vai vibraciju un ir skaiti $anas rezi ma.
(darba rezi mi 2B, 2D, 2F)

Rezultata vient bas displejs (hektari, kilometri, apgriezieni, atrums,
ha km O X kmh h stundas)

S m Parametru vient bu displejs (sekundes, metri)

8 AKUMULATORA NOMAINA
Ja iedegas noswvi trots baterijas simbols, baterijas ir janomaina. Lai to izdart tu, skaitt tajs ir janonem
IZI- un, ja nepiecieSams, jaizmanto jauns bl véjums.
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Hektary skaitiklis AGRETO AgriCounter Drive

1 KONFIGURAVIMAS, veikimo rezimo pasirinkimas

AGRETO AgriCounter Drive turi 7 darbo rezimus. Pirma, nuspre skite, kuris veikimo reZimas taikomas jasy programai, jei reikia, nustatykite reikiamus
nustatymus ir tada prijunkite skaitiklj prie savo masinos!

Darbo rezimas ISeiga Aktyvinimas pagal

2 A (numatytasis) Plotas Sukimasis
2B Plotas + darbo valandos Sukimasis, vibracija / judéjimas
2C Marsrutas Sukimasis
2D Marsrutas + darbo valandos Sukimasis, vibracija / judéjimas
2E Apsukos Sukimasis
2F Apsukos + darbo valandos Sukimasis, vibracija / judéjimas
2G Greitis Sukimasis

2 Valdymo mygtukai

Valdymo mygtukai yra prieinami i$ vidaus ir i$ galinés pusés, kai montavimo ploksté yra nuimta. ->A pav.

Mygtukas Reiksme Funkcijos

M Meniu Meniu Pradéti, toliau j kita parametra, iSeiti i$ meniu

- — Atgal j ankstesne parinktj , sumazina parametrg 1

+ Plius Eitij kita parinktj , padidinti parametra 1

3 Darbinio rezimo nustatymas
Pristatymo metu yra nustatytas 2A dabinis rezimas.

Noré dami pakeisti darbo rezimg, 3 sekundes palaikykite nuspaude mygtuka ,M*. Atleidus mygtuka, ekrane trumpai parodomas pranesimas ,MOdE",
tada pasirodo esamas darbinio rezimo nustatymas.

Mygtukais ,+" arba ,-“ persijunkite j norimg darbinj rezimg.

,M* mygtuku (arba po 10 sekundziy) i§saugomas pasirinkimas ir iSeinama i$ meniu.

Pakeitus darbinj reZima, visi skai¢iavimai nustatomij O.

4 Parametry nustatymas

Priklausomai nuo darbo rezimo, galima nustatyti j vairius parametrus, siekiant pritaikyti j renginio veikimo rezima pagal paskirtj .

Norédami atidaryti parametry meniu, trumpai spustelé kite mygtuka ,M“. Ekrane pasirodo pirmasis parametras, atitinkantis nustatytg darbinj rezimg.
Parametro pavadinimas rodomas dvi sekundes, po to pasirodo nustatyta verté.

Norédami pakeisti kitg parametra, paspauskite mygtuka ,M*, taip nustatyta verté bus iSsaugota. Po paskutinio parametro vél rodomas pirmasis
parametras.

Norédami iseiti i$ meniu, palaikykite ,M* mygtukg nuspaude tris sekundes arba palaukite 10 sekundziy nespausdami jokio mygtuko.
Parametras r100 — apsukos per 100 m (darbo rezimas 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Skaitiklio apsuky aplink savo asj skai¢ius 100 metry nuvaziuotam atstumui
Nuo 10 iki 300, numatytasis: 60
Parametras WiIdE — darbinis plotis (darbo rezimas 2A, 2B)
Prietaiso darbinis plotis metrais plotui apskaiciuoti
Nuo 0,05 iki 50, numatytasis: 3
Parametras SENS - jautrumas (darbo rezimas 2B, 2D, 2F)

Sis parametras nustato, nuo kokio judesio intensyvumo pradedamas skai¢iavimas, t. y., kokia stipri turi bati vibracija ar judé jimas. Kuo didesneé verté,
tuo stipresnis turi bati uzfiksuojamas arba te siamas judéjimas, kad prasidéety skai¢iavimas.

Nuo 0 (didziausias jautrumas) iki 10 (maziausias jautrumas), numatytasis nustatymas: 4
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Parameter holLd - pertraukos laikas (darbo rezimas 2B, 2D, 2F)

Sis parametras nustato laika sekundemis, Kuris turi praeiti nuo judesio uzfiksavimo pradzios, kad prasidety laiko skai¢iavimas ir sumavimas.
Skaic¢iuojant Sis parametras nustato, kiek laiko be judé jimo skaitiklis vis tiek skai¢iuoja toliau.

Nuo 1 (trumpa pertrauka) iki 100 (ilga pertrauka), numatytasis nustatymas: 20
Parameters Unit — matavimo vienety formatas (darbo rezimas 2B, 2D, 2F)

Valandy rodymo formatas. -> D pav.
00:59 = laikas rodomas valandomis ir minutémis (hhhh:mm), = numatytasis nustatymas
00.99 = laikas rodomas valandomis su 2 skai€iais po kablelio (hhhh,hh)

Parametras LOSP - letas greitis (darbo rezimas 2E, 2F)

Specialaus skai¢iavimo mazu grei¢iu parametras
0 = j prastas skai¢iavimo rezimas (numatytasis, > 1 aps./min.)
1 = skai¢iavimo rezimas esant mazam greiciui (< 1 aps./min.)

5 Nuliné skaitiklio padétis

Noredami i$ naujo nustatyti skaitiklj , 3 sekundes palaikykite nuspaude visus 3 mygtukus.

6 MONTAVIMAS
Montuoti pradékite tik tada, kai j sitikinsite, ar reikalingi konfigaracijos pakeitimai pagal jusy numatytg jg naudojimo paskirtj . PraSome i$ anksto
perskaityti skyriy ,Konfigaravimas*.

AgriCounter Drive skaitiklis turi suktis priklausomai nuo skaiciavimo proceso kelio. Jis montuojamas tiesiai ant rato ratlankio arba ant kitos dalies, kuri
sukasi priklausomai nuo kelio. Apsuky skaicius turéty bati nuo 5 iki 200 per minute.

Matuoklio apacdia (puse, esanti prieSinga etiketei) turi bati nukreipta mazdaug j sukimosi asies centra. Skaitiklio pavirSius turi bati mazdaug lygiagretus
sukimosi plokStumai. Skaitiklis turi bati sumontuotas kuo ar¢iau asies sukimosi tasko, kad baty sumazintos iScentrinés jégos. -> B pav.

7 DARBAS SU JRENGINIU

AgriCounter Drive skaitiklis rodo rezultatg (plota, atstuma, apsukas, greitj ) nuolat, jis néra skirtas naudoti kaip stebéjimo matuoklis. Ekrane rodinys
atnaujinamas kas 5 sekundes. -> C pav.

Darbo rezimais 2B, 2D ir 2F rezultatas ir darbo valandy suma rodomi pakaitomis kas 5 sekundes. -> D pav.

Papildomos informacijos rodymo simboliai:

nJ

h a km G X km h h Rezultato vieneto rodymas (hektarai, kilometrai, apsukos, greitis, valandos)
S m Parametry vienety rodymas (sekundés, metrai)

8 BATERIJOS PAKEITIMAS
f Jei rodomas perbrauktas baterijos simbolis, baterijg reikia pakeisti. Tam skaitiklj reikia nuimti ir, prireikus, paskui uzdéti nauja plomba.

Banguota linija reiskia, kad skaitiklis $iuo metu fiksuoja judéjima ar vibracijg ir veikia skai¢iavimo rezimu. (Darbo rezimai 2B, 2D, 2F)
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Hectareteller AGRETO AgriCounter Drive

1 CONFIGURATIE, selectie van de bedrijffsmodus

De AGRETO AgriCounter Drive heeft 7 bedrijfsmodi. Bepaal eerst welke bedrijfsmodus voor uw gebruiksdoel van toepassing is, stel indien nodig de
nodige instellingen in en monteer vervolgens de teller op uw machine!

Werkingstype Output Activering door
2A (standaard) Opperviakte Rotatie

2B Opperviakte + bedrijfsuren Rotatie, vibratie/beweging

2C Traject Rotatie

2D Traject + bedrijfsuren Rotatie, vibratie/beweging

2E Omwentelingen Rotatie

2F Omwentelingen + bedrijfsuren Rotatie, vibratie/beweging

2G Snelheid Rotatie

2 Bedieningsknoppen

De bedieningsknoppen zijn toegankelijk vanaf de binnenzijde en vanaf de achterkant wanneer de montageplaat is verwijderd. -> Afbeelding A

Knop Betekenis Functies
M Menu Startmenu, Ga verder naar de volgende parameter, Verlaat het menu
- Min Terug naar de vorige optie, Verlaag de parameter met 1
+ Plus Ga naar de volgende optie, Verhoog de parameter met 1

3 Instelling van de bedrijfsmodus

Bij aflevering is de bedrijffsmodus 3A vooraf ingesteld.

Om de bedrijfsmodus te wijzigen, houdt u de knop "M" gedurende 3 seconden ingedrukt. Na het loslaten van de toets geeft het display kort "MOdE"
weer en vervolgens verschijnt de huidige instelling van de bedieningsmodus.

Ga naar de gewenste bedieningsmodus met de knoppen "+" of "-".

Met de "M" -toets (of na 10 seconden) wordt de selectie opgeslagen en het menu afgesloten.
Bij het wijzigen van de bedrijfsmodus worden alle totalen ingesteld op 0.

4  Instelling van de parameters

Afhankelijk van de bedrijfsmodus kunnen verschillende parameters worden ingesteld om de bedrijffsmodus van het apparaat aan te passen aan het
beoogde gebruik.

Om het parametermenu te openen, drukt u kort op de "M"-toets. De eerste parameter die relevant is voor de ingestelde bedrijffsmodus verschijnt op het
display.

De naam van de parameter wordt gedurende twee seconden weergegeven, waarna de ingestelde waarde verschijnt.

Gebruik de "M"-toets om naar de volgende parameter te gaan, de ingestelde waarde wordt opgeslagen. Na de laatste parameter wordt de eerste
parameter opnieuw weergegeven.

Om het menu te verlaten, houdt u de "M"-toets drie seconden ingedrukt of wacht u gewoon 10 seconden.
Parameter r100 - rotaties per 100 m (bedrijffsmodus 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Aantal omwentelingen van de teller om zijn eigen as per 100 meter afgelegde afstand
10 tot 300, standaard: 60
Parameter WidE- werkbreedte (bedrijfsmodus 2A, 2B)
Werkbreedte van het apparaat in meters voor het berekenen van het gebied
0,05 tot 50, standaard: 3
Parameter SENS - gevoeligheid (bedrijfsmodus 2B, 2D, 2F)

Deze parameter bepaalt uit welke intensiteit van een beweging de telling wordt geactiveerd, dat wil zeggen hoe krachtig de trilling of beweging moet
zijn. Hoe hoger de waarde, des te sterker moet de beweging zijn om de telling te activeren of voort te zetten.

0 (hoogste sensibiliteit) tot 10 (laagste sensibiliteit), standaard: 4
Parameter hoLd — overbruggingstijd (bedrijfsmodus 2B, 2D, 2F)

Deze parameter bepaalt de tijd in seconden waarvoor er aan het begin van de telling een beweging moet zijn om te beginnen met optellen. Tijdens het
tellen bepaalt deze parameter hoelang het apparaat zonder beweging blijft tellen.

1 (korte overbrugging) tot 100 (lange overbrugging), standaard: 20
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Parameters Unit — weergaveformaat (bedrijfsmodus 2B, 2D, 2F)

Formaat uurweergave -> Afbeelding B
00:59 = weergave vindt plaats in uren en minuten (hhhh:mm), = standaardinstelling
00,99 = weergave vindt plaats in uren met 2 decimalen (hhhh,hh)>

Parameter LOSP - Lage snelheid (bedrijffsmodus 2E, 2F)

Parameter voor speciale manier van tellen bij lage snelheden
0 = Normale berekeningsmodus (standaard, > 1 rpm)
1 = rekenmodus voor lage snelheden (< 1 rpm)

5 Resetten van de teller

Om de teller te resetten houdt u alle 3 de knoppen tegelijkertijd 3 seconden lang ingedrukt.

6 MONTAGE

Begin pas met de montage nadat u hebt gecontroleerd of een wijziging in de configuratie noodzakelijk is voor uw toepassing. Lees eerst het hoofdstuk
"Configuratie".

De AgriCounter Drive moet voor het telproces trajectafhankelijk draaien. Het wordt direct op de velg van een wiel gemonteerd of op een ander deel dat
trajectafhankelijk roteert. Het aantal omwentelingen moet tussen 5 en 200 per minuut liggen.

De onderkant van de meter (de zijde tegenover het label) moet ongeveer naar het midden van de rotatieas wijzen. De voorkant van de meter moet
ongeveer evenwijdig zijn aan het rotatievlak. De teller moet zo dicht mogelijk bij het draaipunt van de as worden gemonteerd om de centrifugaalkrachten
te verminderen. -> Afbeelding B

7  GEBRUIK VAN HET APPARAAT

De AgriCounter Drive geeft het resultaat (opperviakte, afstand, omwentelingen, snelheid) permanent weer, een bewerking voor uitlezen is niet voorzien.
Het scherm wordt elke 5 seconden geactualiseerd. -> Afbeelding C

In de bedrijffsmodi 2B, 2D en 2F wisselt de weergave met tussenpozen van 5 seconden tussen het resultaat en de som van de bedrijfsuren. ->
Afbeelding D

Symbolen voor het weergeven van aanvullende informatie:

NI De golflijn betekent dat de teller momenteel een beweging of trilling detecteert en in de telmodus is. (bedrijfsmodi 2B, 2D, 2F)

h a km G X km h h Weergave van de eenheid van het resultaat (hectare, kilometer, omwentelingen, snelheid,
uren)

S m Weergave van de eenheid van de parameters (seconden, meters)

8  VERVANGING VAN DE BATTERIJ

Als het doorgestreepte batterijsymbool oplicht, moeten de batterijen worden vervangen. Hiervoor moet de teller worden verwijderd en,
z’ indien nodig, een nieuwe zegel worden gebruikt.
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Hektarteller AGRETO AgriCounter Drive

1 KONFIGURASJON, valg av driftsmodus

AGRETO AgriCounter Drive har 7 driftsmodi. Avgjer ferst hvilken driftsmodus som gjelder for ditt bruksomrade, still inn de nedvendige
innstillingene, og monter deretter telleren p& maskinen!

Driftsmodus Nummer Aktivering av
2A (standard) Areal Rotasjon
2B Areal + driftstimer Rotasjon, vibrasjon/bevegelse
2c Strekning Rotasjon
2D Strekning + driftstimer Rotasjon, vibrasjon/bevegelse
2E Omdreininger Rotasjon
2f Omdreininger + driftstimer Rotasjon, vibrasjon/bevegelse
29 Hastighet Rotasjon

2 Kontrollknapper

Kontrollknappene er tilgjengelige fra innsiden og fra baksiden med monteringsplaten fiernet. -> Bilde. A

Tast Betydning Funksjoner
M Meny Start-meny, fortsett til neste parameter, avslutningsmeny
- Minus Tilbake til forrige alternativ, senk parameteren med 1
+ Pluss G4 til neste alternativ, gk parameteren med 1

3  Innstilling av driftsmodus
Ved levering er driftsmodus 3A forhandsinnstilt.

For & endre driftsmodus, trykk og hold inne "M"-knappen i 3 sekunder. Nér du slipper tasten, viser displayet kort "MOdE", og deretter
vises gjeldende innstilling for driftsmodus.

Bytt til ansket driftsmodus med knappene "+" eller "-""
"M'-tasten (eller etter 10 sekunder) lagrer valget og avslutter menyen.

Nér du endrer driftsmodus, er alle totalsettene satt til .

4  Innstilling av parametrene
Avhengig av driftsmodus kan forskijellige parametere stilles inn for & tilpasse driftsmodusen pa enheten til den tiltenkte bruken.

For & 8pne parametermenyen, trykk kort p& "M'-tasten. Den forste parameteren som er relevant for den innstilte driftsmodusen, vises
pé displayet.

Navnet p& parameteren vises i to sekunder, deretter vises innstilt verdi.

Bruk "M'-tasten til & bytte til neste parameter, den innstilte verdien er lagret. Etter den siste parameteren vises den farste parameteren
igjen.

For & gé ut av menyen, hold "M'-knappen inne i tre sekunder, eller vent i 10 sekunder.
Parameter r100 - rotasjoner per 100 m (driftsmodus 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

Antall omdreininger av telleren rundt sin egen akse per 100 meter tilbakelagt avstand
10 til 300, standard: 60

Parameter WIidE - arbeidsbredde (driftsmodus 2A, 2B)

Enhetens arbeidsbredde i meter for beregning av arealet

0,05 til 50, standard: 3

Parameter SENS - falsomhet (driftsmodus 2B, 2D, 2F)

Denne parameteren avgjer hvilken intensitet som utlaser bevegelsestellingen, dvs. hvor sterk vibrasjonen eller bevegelsen mé veere. Jo
heyere verdi, desto sterkere méa bevegelsen vaere for a utigse eller fortsette tellingen.

0 (hayeste fglsomhet) til 10 (laveste falsomhet), standard: 4
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Parameter holLd - brotid (driftsmodus 2B, 2D, 2F)

Denne parameteren bestemmer varigheten i sekunder i en bevegelse i begynnelsen av tellingen, for at oppsummering skal ta til. Under
tellingen bestemmer denne parameteren hvor lang tid uten bevegelse som kan ga for at enheten fortsetter tellingen.

1 (kort overgang) til 100 (lang overgang), standardinnstilling: 20
Parametere Enhet - visningsformat (driftsmodus 2B, 2D, 2F)

Timevisningsformat. -> Bilde e
00:59 = visning foregar i timer og minutter (hhhh: mm), = standardinnstilling
00.99 = displayet skjer i timer med 2 desimaler (hhhh, hh)>

Parameter LOSP - Lav hastighet (driftsmodus 2E, 2F)

Parameter for spesiell telling ved lave hastigheter
0 = Normal beregningsmodus (standard, > 1 rpm)
1 = beregningsmodus for lave hastigheter (< 1 rpm)

5 Nullstilling av telleren
For & tilbakestille telleren, trykk og hold alle tre knappene inne samtidig i tre sekunder.

6 MONTERING

Begynn farst med monteringen nar du har avklart om en endring i konfigurasjonen er nadvendig for ditt bruksomréde. Vennligst les
kapitlet "Konfigurasjon" pa forhénd.

AgriCounter Drive mé snu avhengig av banen for telleprosessen. Den er montert direkte pé felgen til et hjul eller p& en annen del som
roterer p& en baneavhengig mate. Antall omdreininger bar vaere mellom 5 og 200 per minutt.

Bunnen av maleren (siden motsatt etiketten) skal peke omtrent mot midten av rotasjonsaksen. Mélerens overflate mé vaere omtrent
parallelt med rotasjonsplanet. Telleren m& monteres sé& naer akselens dreiepunkt som mulig for & redusere sentrifugalkreftene. -> bilde
B

7  ARBEID MED ENHETEN

AgriCounter Drive viser resultatet (areal, avstand, omdreininger, hastighet) permanent, en operasjon for lesing er ikke forutsett.
Skjermen blir oppdatert hvert femte sekund. -> bilde C

| driftsmodus 2B, 2D og 2F veksler visningen mellom resultatet og summen av driftstimene med intervaller pa 5 sekunder. -> bilde D
Symboler for visning av tilleggsinformasjon:

NS Bolgelinjen betyr at telleren for gyeblikket oppdager bevegelse eller vibrasjon og er i tellemodus. (driftsmodus 2B, 2D, 2F)

ha km G X km h h Visning av enheten for resultatet (hektar, kilometer, omdreininger, hastighet, timer)

S m Visning av enheten for parametere (sekunder, meter)

8 BATTERIBYTTE

Hvis det kryssede batterisymbolet lyser, ma batteriene byttes ut. For dette mé telleren fiernes, og om nadvendig ma en ny
z’ forsegling brukes.
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Licznik hektarébw AGRETO AgriCounter Drive
1 KONFIGURACJA, wybér trybu pracy

AGRETO AgriCounter Drive posiada 7 trybéw pracy. Najpierw nalez y zdecydowag, ktéry tryb pracy dotyczy danego zastosowania, dokonaé
niezbednych ustawien i dopiero wtedy zamontowa¢ licznik na swojej maszynie!

Tryb pracy Wydanie Aktywacja przez
2 A (domys Inie) Obszar uprawowy Obrot
2B powierzchnia + godziny pracy obrot, wibracje / ruch
2C Trasa Obrét
2D trasa + godziny pracy obrét, wibracje / ruch
2E Obroty Obrot
2F obroty + godziny pracy obrét, wibracje / ruch
2G Predkos ¢ Obrét

2 Przyciski funkcyjne

Przyciski funkcyjne sa dostepne od wewnatrz i od tytu przy zdjetej ptycie montaz owej. ->Zdj. A

Przycisk Znaczenie Funkcje

M Menu Menu startowe, przejdz do nastepnego parametru, wyjdz z menu
- Minus Przejdz do poprzedniej opcji, zmniejsz parametr o 1

+ Plus Przejdz do nastepnej opcji, zwieksz parametr o 1

3 Ustawianie trybu pracy

Przy dostawie ustawiony jest wstepnie tryb pracy 2A.

Aby zmieni¢ tryb pracy, nacis nij i przytrzymaj przycisk "M" przez 3 sekundy. Po zwolnieniu przycisku na wys wietlaczu pojawia sie na krétko "MOdE", a
naste pnie wys wietla sie aktualne ustawienie trybu pracy.

Zmien na z gdany tryb pracy za pomocg przyciskow "+" lub "-".

Po nacis$ nigciu przycisku "M" (lub po uptywie 10 sekund) naste puje zapis wyboru i wyjs cie z menu.

Podczas zmiany trybu pracy wszystkie sumy sa ustawione na 0.

4  Ustawianie parametrow

W zalez no$ ci od trybu pracy moz na ustawi¢ rdz ne parametry w celu dostosowania trybu pracy urza dzenia do zamierzonego zastosowania.

Aby otworzy¢ menu parametréw, nacis nij krotko przycisk "M". Na wys wietlaczu pojawi sie pierwszy parametr zwig zany z ustawionym trybem pracy.
Nazwa parametru wys wietla sie przez dwie sekundy, po czym pojawia sie ustawiona wartos ¢.

Uzyj przycisku "M", aby przej$ ¢ do nastepnego parametru, ustawiona wartos ¢ zostanie zapisana. Po ostatnim parametrze ponownie wys wietli sie
pierwszy parametr.

Aby wyjs ¢ z menu, przytrzymaj przycisk "M" przez trzy sekundy lub poczekaj 10 sekund bez weiskania przycisku.
parametr r100 — obroty na 100 m (tryb pracy 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Liczba obrotéw licznika wokdt wiasnej osi na 100 metrow przebytej odlegtos ci
10 do 300, domys Inie: 60
parametr WidE - szerokos ¢ robocza (iryb pracy 2A, 2B)
Szeroko$ ¢ robocza urzadzenia w metrach do obliczania powierzchni
0,05 do 50, domys Inie: 3
Parametr SENS - czutos ¢ (tryb pracy 2B, 2D, 2F)

Ten parametr okres la, od jakiej intensywnos ci ruchu rozpoczyna sie zliczanie, tj. jak silne musza by¢ wibracje lub ruch. Im wyz sza wartos ¢, tym
silniejszy musi by¢ ruch, aby uruchomic lub kontynuowac zliczanie.

0 (najwyz sza czutos ¢) do 10 (najniz sza czutos ¢), domys Inie: 4
parametr hoLd — czas mostkowania (tryb pracy 2B, 2D, 2F)

Ten parametr okres la w sekundach czas, w ktérym musi wysta pi¢ ruch na poczatku zliczania, aby rozpoczeto sie sumowanie. Podczas zliczania ten
parametr okres la, jaki czas bezruchu bedzie mimo wszystko zliczany przez urzadzenie.

1 (krotkie mostkowanie) do 100 (dtugie mostkowanie), ustawienie domys Ine: 20
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Parametr Unlt — format wys wietlania (tryb pracy 2B, 2D, 2F)

Format wys wietlania godziny. -> Zdj. B
00:59 = wys wietlanie czasu w godzinach i minutach (hhhh:mm), = ustawienie domys Ine
00,99 = wys wietlanie w godzinach z 2 miejscami dziesietnymi (hhhh, hh)

Parametr LOSP - niska predkos ¢ (tryb pracy 2E, 2F)

Parametr dla specjalnego liczenia przy niskich predkos ciach
0 = Normalny tryb obliczania (domys Inie, > 1 obr./min)
1 = tryb obliczania dla niskich predkos ci (< 1 obr./min)

5 Zerowanie licznika

Aby zresetowac licznik, nacis nij i przytrzymaj wszystkie 3 przyciski razem przez 3 sekundy.

6 MONTAZ

Zaczynamy od montaz u dopiero od ustalenia, czy zmiana konfiguraciji jest niezbedna dla danego zastosowania. Prosze przeczyta¢ uprzednio rozdziat
"Konfiguracja".

AgriCounter Drive musi obraca¢ sie w zalez nos ci od trasy w celu liczenia. Jest montowany bezpos rednio na obreczy kotfa lub na innej cze s ci, ktéra
obraca sie w sposéb zalez ny od toru jazdy. Liczba obrotéw powinna wynosi¢ od 5 do 200 na minute.

Dot miernika (strona przeciwna do etykiety) powinien wskazywa¢ mniej wigcej w kierunku $ rodka osi obrotu. Czoto miernika musi by¢ mniej wie cej
rownolegte do ptaszczyzny obrotu. Licznik musi by¢ zamontowany jak najbliz ej punktu obrotu osi w celu zmniejszenia sit ods rodkowych. ->obraz b

7  PRACA Z URZADZENIEM

AgriCounter Drive pokazuje wynik (powierzchnia, odlegtos ¢, obroty, predkos ¢) w sposoéb cig gly, operacja odczytu nie jest przewidziana. Wys wietlacz
jest aktualizowany co 5 sekund. ->obraz C

W trybach pracy 2B, 2D i 2F wys wietlacz wys wietla naprzemiennie wynik i sume godzin pracy w odste pach 5 sekundowych. ->obraz D
Symbole do wys wietlania dodatkowych informacii:
N Linia falista oznacza, z e licznik wykrywa aktualnie ruch lub wibracje, i jest w trybie zliczania. (tryby pracy 2B, 2D, 2F)

ha km O X km h h Wys wietlanie jednostki wyniku (hektardw, kilometréw, obrotéw, pre dkos ci, godzin)

S m Wys wietlanie jednostki parametréw (sekundy, metry)

8  WYMIANA BATERII

Jes li $ wieci sie symbol przekres lonego akumulatora, nalez y wymieni¢ baterie. W tym celu nalez y zdja ¢ licznik oraz, w razie potrzeby,
z’ zatoz y¢ nowa plombe.
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Contador de hectares AGRETO AgriCounter Drive

1 CONFIGURAGAO, selecao do modo de funcionamento

O AGRETO AgriCounter Drive possui 7 modos de operacao. Primeiro, decida qual o modo de funcionamento se aplica ao seu caso, defina as
configuragdes necessaérias e, se for preciso, monte o contador na maquinal!

Modo de operagao Emissao Ativagao por

2 A (padrao) Superficie Rotagao
2B Area + horério de funcionamento Rotagéo, vibragdo/movimento
2C Percurso Rotagao
2D Percurso + horério de funcionamento Rotagao, vibragdo/movimento
2E Voltas Rotacao
2F Voltas + horario de operacéo Rotagao, vibragdo/movimento
2G Velocidade Rotagao

2 Botbes de controle
Os botdes de controle sdo acessiveis por dentro e por tras com a placa de montagem removida. ->Imagem A

Tecla Significado Fungoes
M Menu Menu Iniciar, continuar para o préximo parametro, sair do menu
- Menos De volta & opg&o anterior, diminua o parametro em 1
+ Mais Va para a proxima opgao, aumente o parametro em 1

3  Configuragcdao do modo de funcionamento

Na entrega, o modo de funcionamento 2A esta pré-configurado.

Para alterar o modo de funcionamento, pressione e segure a tecla "M" por 3 segundos. Depois de soltar a tecla, o visor exibe brevemente "MOdE" e a
configuracéo atual do modo de funcionamento é exibida.

Mude para o modo de funcionamento desejado com as teclas "+" ou "-".

Atecla "M" (ou apds 10 segundos) salva a selegéo e sai do menu.

Ao alterar o modo de funcionamento, todos os totais s&o definidos como 0.

4  Configuragdo dos parametros

Dependendo do modo de operacéo, varios parametros podem ser definidos para adaptar o modo de operagéo do dispositivo ao uso pretendido.

Para abrir o menu de parametros, pressione brevemente a tecla "M". O primeiro parametro relevante para o modo de funcionamento definido aparece
no visor.

O nome do parametro é exibido por dois segundos e logo depois o valor fica definido.

Use a tecla "M" para mudar para o préximo paréametro. O valor definido sera salvo. Apos o Ultimo parédmetro, o primeiro parametro sera exibido
novamente.

Para sair do menu, mantenha a tecla "M" pressionada por trés segundos ou aguarde 10 segundos sem pressionar nenhuma tecla.
Parametro r100 - rotaces por 100 m (modo de operagao 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Numero de voltas do contador em torno do seu préprio eixo por 100 metros de distancia percorrida
de 10 a 300, padrao: 60
Parametro WIdE - largura de trabalho (modo de operagao 2A, 2B)
Largura de trabalho do dispositivo em metros para calcular a area
de 0,05 a 50, padrao: 3
Parametro SENS - sensibilidade (modo de operagéo 2B, 2D, 2F)

Este parametro determina a partir de qual intensidade de um movimento a contagem sera acionada, ou seja, quao forte a vibragdo ou o movimento
devem ser. Quanto maior o valor, mais forte deve ser o movimento para acionar ou continuar a contagem.

0 (sensibilidade mais alta) a 10 (sensibilidade mais baixa), configuragdo padréo: 4
Parametro hoLd - tempo de transicdo (modo de operagéo 2B, 2D, 2F)

Este parametro determina o tempo em segundos para o qual deve haver um movimento no inicio da contagem para comegar a somar. Durante a
contagem, esse parametro determina qual tempo sem movimento o dispositivo continuaré contando.

1 (transig&o curta) a 100 (transi¢do longa), configuracéo padrao: 20
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Parametros Unlt - formato de exibigdo (modo de operacéo 2B, 2D, 2F)

Formato de exibi¢cao de horas. ->Imagem D
00:59 = exibe em horas e minutos (hhhh:mm), = configuragao padrao
00,99 = exibe em horas com 2 casas decimais (hhhh, hh)

Parametro LOSP - velocidade lenta (modo de operagéo 2E, 2F)

Parametro para contagem especial em velocidades baixas
0 = Modo de calculo normal (padrdo, > 1 rpm)
1 = modo de célculo para velocidades baixas (< 1 rpm)

5 Zerar o contador

Para zerar o contador, pressione e segure todas as 3 teclas juntas por 3 segundos.

6 MONTAGEM

Dé inicio @ montagem somente depois de ter esclarecido se uma alteracdo na configuragéo é necesséria para a sua utilizagéo. Leia previamente o
capitulo "Configuragao".

O AgriCounter Drive deve girar dependendo do caminho para o processo de contagem. Ele € montado diretamente no aro de uma roda ou em outra
peca que gire de forma dependente do caminho. O nimero de rotagdes deve estar entre 5 e 200 por minuto.

A parte inferior do medidor (o lado oposto a etiqueta) deve apontar aproximadamente para o centro do eixo de rotagao. A face do medidor deve ser
aproximadamente paralela ao plano de rotagéo. O contador deve ser montado o mais proximo possivel do ponto de articulagao do eixo para reduzir as
forcas centrifugas. ->Imagem B

7  UTILIZAGAO DO DISPOSITIVO

O AgriCounter Drive mostra o resultado (éarea, distancia, rotagoes, velocidade) de forma permanente. Nao séo necessarias instrugoes para leitura. O
visor é atualizado a cada 5 segundos. ->Imagem C

Nos modos de operacéo 2B, 2D e 2F, o display alterna entre o resultado e a soma das horas de operacao em intervalos de 5 segundos. ->Imagem D
Simbolos para exibir informagées adicionais:

NS A linha ondulada significa que o contador esté detectando movimento ou vibragao e esta no modo de contagem. (Modos de operagéo 2B,
: 2D, 2F)

h a k G X k h h Exibic&o da unidade do resultado (hectares, quilémetros, rotacdes, velocidade, horas)

S m Exibicéo da unidade dos parametros (segundos, metros)

8  SUBSTITUICAO DA BATERIA

Se o simbolo de uma bateria riscada estiver aceso, as baterias devem ser substituidas. Para isso, o contador deve ser removido e, se
¢ necessario, usar um novo selo.
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Contor de hectare AGRETO AgriCounter Drive

1 CONFIGURARE, selectarea modului de functionare

AGRETO AgriCounter Drive are 7 moduri de operare. Mai intéi, decidet i care mod de funct ionare se potrives te cu aplicat ia dvs., facet i setarile
necesare in caz de nevoie s i abia apoi montat i contorul pe mas ina dvs.!

Mod de operare Randament Activare prin
2 A (standard) Suprafat & Rotat ie

2B Suprafat a + orele de funct ionare Rotat ie, vibrat ie/mis care

2C Traseu Rotat ie

2D Traseu + orele de funct ionare Rotat ie, vibrat ie/mis care

2E Rotat ii Rotat ie

2F Rotat ii + ore de funct ionare Rotat ie, vibrat ie/mis care

2G Viteza Rotat ie

2 Taste de actionare
Tastele de act ionare sunt accesibile in interior s i din spate, cu placa de montare indepartata. -> Imaginea A

Tasta Semnificat ie Funct i
M Meniu Meniul de intrare, Continuare la parametrul urmator, Meniu de ies ire
- Minus Inapoi la opt iunea anterioara, mics orat i parametrul cu 1
+ Plus Continuare la urmatoarea opt iune, marit i parametrul cu 1

3 Setarea modului de functionare

in starea de livrare, modul de funct ionare 2A este presetat.

Pentru a schimba modul de funct ionare, apasat i sit inet i apdsatd tasta ,M” timp de 3 secunde. Dup3 eliberarea tastei, pe afis aj va aparea scurt
'"MOdE" s i apoi va aparea setarea curenta a modului de funct ionare.

Schimbat i la modul de funct ionare dorit cu butoanele ,+” sau ,-".
Cu tasta ,M” (sau dupa 10 secunde) select ia este salvata si se iese din meniu.

Cand schimbat i modul de funct ionare, toate totalurile sunt setate la 0.

4  Setarea parametrilor

in funct ie de modul de funct ionare, pot fi setat i divers i parametri pentru a adapta modul de funct ionare al dispozitivului la utilizarea prevazuta.
Pentru a deschide meniul parametrilor, apdsat i scurt tasta ,M”. Primul parametru relevant pentru modul de funct ionare setat apare pe afis aj.
Denumirea parametrului este afis atd timp de doua secunde, dupa care apare valoarea setata.

Utilizat i tasta ,M” pentru a trece la parametrul urmator, valoarea setata este salvata. Dupa ultimul parametru este afis at din nou primul parametru.

Pentru a iesi din meniu, apasat i si ment inet i apasata tasta ,M” timp de trei secunde sau as teptat i pur si simplu 10 secunde fara sa apasat i nicio
tasta.

Parametrul r100 - rotat ii la 100 m (mod de funct ionare 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

Numa rul de rotat ii ale contorului in jurul propriei axe la 100 de metri distant & parcursa
10 pana la 300, implicit: 60

Parametru WidE - 13t imea de lucru (modul de funct ionare 2A, 2B)

Lat imea de lucru a dispozitivului in metri pentru calcularea suprafet ei
0,05 pana la 50, implicit: 3

Parametrul SENS - sensibilitate (mod de funct ionare 2B, 2D, 2F)

Acest parametru determina de la ce intensitate a mis carii se declans eaza contorizarea, adicd cat de puternica trebuie s3 fie vibrat ia sau mis carea. Cu
cat este mai mare valoarea, cu atat mis carea trebuie sa fie mai puternica pentru a declans a sau a continua contorizarea.

0 (cea mai mare sensibilitate) pana la 10 (cea mai mica sensibilitate), setare implicita : 4
Parametru Hold — timp de conectare (mod de funct ionare 2B, 2D, 2F)

Acest parametru determina timpul in secunde in care trebuie s3 existe o mis care la inceputul contorizarii pentru a incepe totalizarea. in timpul
contorizarii, acest parametru determina cét timp fard mis care dispozitivul va continua totus i s8 contorizeze.

1 (conectare scurtd) pana la 100 (conectare lungd), setare implicits : 20
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Parametri Unlt - format de afis are (mod de funct ionare 2B, 2D, 2F)

Format de afis are a orelor. ->Imaginea D
00:59 = afis area se face in ore si minute (hhhh:mm), = setare implicita
00,99 = afis area se face in ore cu 2 zecimale (hhhh,hh)

Parametru LOSP - Vitezd lenta (modul de funct ionare 2E, 2F)

Parametru pentru numarare speciala la viteze mici
0 = Mod de calcul normal (standard, > 1 rpm)
1 = modul de calcul pentru viteze mici (< 1 rpm)

5 Resetarea contorului

Pentru a reseta contorul, apdsat i si t inet i apasate toate cele 3 taste impreuna timp de 3 secunde.

6 MONTAJ

Tncepet i montarea numai dupa ce at i clarificat daca este necesara o modificare a configurat iei pentru aplicat ia dvs. Citit i capitolul ,,Configurare” in
prealabil.

AgriCounter Drive trebuie sa se roteasca in funct ie de traseu pentru procesul de numarare. Se monteaza direct pe janta unei rot i sau pe o alta piesa
care se rotes te in funct ie de traseu. Numarul de rotat ii ar trebui sa fie intre 5 si 200 pe minut.

Partea de jos a contorului (partea opusa etichetei) trebuie sa fie orientata aproximativ spre centrul axei de rotat ie. Fat a contorului trebuie sa fie
aproximativ paraleld cu planul de rotat ie. Contorul trebuie montat cat mai aproape de punctul de pivotare al osiei pentru a reduce fort ele centrifuge. ->
imagine B

7  UTILIZAREA DISPOZITIVULUI

AgriCounter Drive afis eaza rezultatul (suprafat &, distant &, rotat i, viteza) permanent, nu este prevazuta o operat ie de citire. Afis ajul este actualizat la
fiecare 5 secunde. -> imagine C

in modurile de funct ionare 2B, 2D s i 2F, afis ajul alterneaza intre rezultat s i suma orelor de funct ionare la intervale la cate 5 secunde. -> imagine D
Simboluri pentru afis area informat iilor suplimentare:

NJ Linia ondulats fnseamna c& contorul detecteazi in prezent o mis care, respectiv o vibrat ie si se afld in modul de contorizare. (moduri de
operare 2B, 2D, 2F)

h a km G X km h h Afis area unitat i rezultatului (hectare, kilometri, rotat ii, viteza, ore)
S m Afis area unitat ii parametrilor (secunde, metri)

8  SCHIMBAREA BATERIILOR

Daca simbolul bateriei tdiat se aprinde, bateriile trebuie Tnlocuite. Pentru aceasta, contorul trebuie scos si, daci este necesar, trebuie
¢' folosit un nou sigiliu.

© AGRETO electronics GmbH 31



Pycckum
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CueTtumnk o6pabotaHHbIX rekTapoB AGRETO AgriCounter Drive

1 KOH®UTYPALUA, BbIGOP pexknma paboTbi

AGRETO AgriCounter Drive umeeTt 7 pesxvmos paboTbl. CHauasia onpesennT e Hy ¥Hbii peskum paboTbli 4a CBOEro cayyas npumeHeHus. Mpu
HEeo6XO0AMMOCT U BbINONHUT € TpebyeMmble HACTPONKM M TONBKO NOC/IE 3TOr0 YCTAHOBMUTE NPMBOP Ha CBOKO MaLMHY !

Pexum paboT bl BbiBOS, AKTMBaLMA NoO

2 A (no ymonyaHuio) Mnhoupaab MosopoT
2B naoupab + Bpema paboTbl BpalgeHue, BUbpaumna/asukeHme
2C PaccTtoAaHune NosopoT
2D paccToaHue + 4yacbipaboTbl BpaweHue, BUGpauus/aBukeHme
2E 060poT bl MosoporT
2F 060poTbl + Yyacbl paboTbl BpaweHue, BUGpauus/aBukeHme
2G CKOpoCThb MosopoT

2 KHonKu ynpasneHums
KHONKK ynpaBaeHUA AOCTYNHbIBHYTPMU M C3aAM NPU OTKPbLITON MOHT a)HoM naHenun. ->Puc. A

KHonka 3HayeHue Py HKLUUKN
M MeHio Bxopn B MeHIo, nepexon K cneaytoemy napamerpy,
RLVAN U2 MeLn
- Minyc BepHyTbcAa K npeabiaywemy Bbi6Opy, Yy MEHbLUMT b
2u3uouMe nanameTna wa 1
+ Mntoc MepelTun K cnenytowemy BbibOpY, YyBENUYUT b
2usuouWe nanameT wa 1

3 Hactpoiika pexkuma pabotbl
[nAa coCTOAHMA NPU NOCTABKeE 3a4aH pexumpaboTbino ymonyaHuio 2A.

YT 06bl U3 MEHUT b PEXUM PABOT bl, HAKMUTE N yAEPHUBANT € KHONKY «Vh B TeyeHue 3 ceKyHA. Mocne OTNyCKaHUA KHONKW Ha aucnnee
KpaTkoBpemeHHo nosasutca Hagnucb «<MODE», a 3aTemoTo06pasuTcsa TeKywpsa HacTpoiika pesmma paboTbil.

NcNoNnb3yNTe KHOMKU «+» UNU «» OANA NePeKNto4eHUA B HYKHbIA peXum paboT bl

BblGpaHHbIA peXu M CcOXpaHAEeTCA, M MeHIO3aKpbiBaeTcAa KHONKoOW «M (unn yepes 10 cekyHA).
Mpu nepeknicieHUn pexuama paboTbiBCce cymMvbl O6HY AIOTCA.

4 HacTtpoiika napameTpos

B 3aBUCUMOCTM OT pekMma PaboT bl MOKHO HAaCTPOUTb Pa3iMYHble NapameT pbl, YTO6bIafaNT UPOBATb PeMM paboTblyCcTpoiicTBa K
npeanosiar aemMomy MCNoNb30BaHUIO.

YT 06bl OTKPBITb MEHIONAaPaMeT POB, KPaTKOBPEMEHHO HAaXMMUT e KHONKY «Mb. Ha ancnnee oTobpakaeTca nepBbii napameT p, MMe LKt
OTHOLWEHMWe K 3aJaHHOMYy pexumy paboTbl.

B TeyeHue ABYX CeKyHA OTOGDBHGGTCFI Ha3BaHWEe NapameTpa, nocne 4ero noABnAeTCcA HaCTpoeHHOe 3HayeHuUe.

Ucnonb3ysa knasuwy <M, nepeianTe K caelytoeMy napameTpy. YCTaHOBAeHHOe 3HauyeHune ByaeT coxpaHeHo. [locne nocnefHer o
napameTpa cCHoBa oTob6pa3uTCcA NepBbii NapameTp.

[nA BbX0OAa M3 MEHIOHAXMUTE U yaepuBaiTe B TedeHne 3 CeKyHA KHONKY «Mk nam npocto nogoxante 10 ceKyHA, He HaXMMaa KHOMOK.

MNapametp r100 — o6opotbiHa 100 m (pexmm paboTbl 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

KonnuectBo 060poTOB cUeTUYMKA BOKPYr cobcTBeHHOM ocu Ha 100 mnpoiaeHHOr o nyTu
ot 10 go 300, no ymonyaHuto: 60

MNapametp WIidE — pabouasn umpuHa (peskmum pabor bl 2A, 2B)

Paboyas uMpuHa ycTpoWCTBa B MeTpax A4/f pacyeTa naoupam
ot 0,05 go 50, no ymonyaHuio: 3

Napametp SENS —yyscTBUTENBHOCTDL (pexumpaboTbli 2B, 2D, 2F)

3TOT NapameTp onNpeaenseT, NP KAaKOW MHT EHCUBHOCT M ABUMKEHUA 3aNYCKAETCA CYETYUYUK, T. €. HACKONbKO CUNbHOM AONKHA 6bIT b
BMBpauUMa UAKN OBUNKEHME. YeM BbILE 3TO 3HAaYEHUE, TEMUHT EHCUBHEE [O0/IXKHO ObITb ABUMKEHME, UTOBbLI3ANYCTUTb UAU NPOJOINKIT b
noacuer.

ot 0 (MakcuManbHasa YyBCTBUTENbHOCTb) A0 10 (MMHMMaNbHAA YYBCTBUTEABHOCTb), N0 yMONYaHMIO 4
NapameTp hoLd — Bpema nepekpbmrua (pexumpaboTbl 2B, 2D, 2F)

37071 napameTp onpegendaet NPoAONXUTE€NbHOCTb BpemMeHMN B CeKyHAaX, B Te4eHUe KOTOpPOoro B Hayane nogcyeta AO0NXKHO
NPUCYTCTBOBATb ABUXKeHUE, 4yTo6blHAYaATDL cymmmpoBaHue. Bo Bpema noacyeta 3TOT napameTp onpeaenaet nepuos BpemeHu 6es
ABUXeHNA, B TedeHNne KoToporo yCTpOVICTBO 6y,qu npoAon¥aTb noac4yer.
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Or 1 (kpaTkoBpemeHHbIt nepuoa) go 100 (NpogoNKUTeNbHbIA Nepuos), 3HaYeHne no ymondanuto 20
Mapamet pbl Unit — popmat oTobparkeHus (pexumpabotbi 2B, 2D, 2F)

Yacosol dopmaT oTobpaxeHusa. ->Puc.D
00:59 = MHAMKaALMA YacOB U MUHYT (4444 MM), = 3HAYEHME NO YMONYAHUIO
00,99 = MHAMKaLMA YacoB C ABYMA AECATUYHbLIMA 3HaKaMM (4444, YY)

MapameTp LOSP — Huskas ckopocTb (pexumpaboTbl 2E, 2F)

MapameTp A4nA CNeuMasbHOr O CHETa Ha HU3KUX CKOPOCTAX
0 = HopmanbHbIM pexumpacyeTta (no ymondaHuwo > 1 06/mnH)
1 = pexumpacueTta gns HU3KUX ckopocTel (< 1 06/mnH)

5 OGHVHEHME CYEeT4YUKa
[ns 0BbHyNeHUA CYeTUYMUKA HAXWMTe U yaepxBaiTe B TeyeHne 3 ceKyHA BCe 3 KHOMKU OQHOBPEMEHHO.

6 MOHTAX

HauuvHalTe MOHTA)TOAbKO Nocne onpepgeneHua HeoﬁXOp,MMOCTVI U3 MeHeHUA KOH¢VIpraLI,V|V| ANA Balwero cnayvyana npumeHeHua. Nepep

paboToi npouTuTe rnasy «KoHoUrypauma»,

AgriCounter Drive AONXKeH NoBOpPa4YnUBaTbCA B 3aBUCUMOCTHU OT NyTUM npouecca noagcyera. OH yCTaHaB/MBaeTCA HenoCcpeaACTBEHHO Ha

060,5, Koneca Man Ha Apyry4acTb, KOTOpPaA BpalgeTCA B 3aBUCUMOCTU OT TPAEKTOPUN. Konunuectso 060p0TOB AONXKHO 6bTb OT 5,0,0

200 B MUHYTY.

HuxHAA yacTb cyeTYUKa (CTOpOHa, NPOTUBONONOXKHAA STVIKeTKe) AONXHHa 6bIT b Hanpas/ieHa NPUMEPHO K LUEHTPY OCU BpalkeHUA.
Nuuesan CTOPOHa CYeTYUKa AO0NHKHaA 6bIT b NPUMEpPHO NapannesibHa NNOCKOCTU BPaLWEHUA. CYyeTUMK JONNKeH 6bIT b YCTAHOB/IEH KakK
MOXHO BaMXe K ToUuKe noBOpPOTa OoCH, l'IT06bIyM(:.'HbLLI/'ITb Ll,eHTpOGe)KHbIe CuUnbl -> M306pa)KeHVIe B

7 PABEOTA C YCTPOMUCTBOM

AgriCounter Drive nokasbiBaeT pe3synbTaTt (n10oupAb, paccTofaHMe, 060pOTbl, CKOPOCTb) NOCTOAHHO, ONEPaLMUaA YT EHUA He
npeaycmoT peHa. Aucnneit obHoBAAeTCA Kaable 5 ceKyHA. -> nszobpaxeHue C

B pexumax paboTbl 2B, 2D n 2F Ha gucnnee nonepemeHHO oTobpaatorca pe3ynbTaT M Cymva YacoB paboTblic MHTepBanomMB 5 ceKyHa,. -

> nszobpaxeHue D
CumBONbIANA OT 06paXeHUA AONONHUT eNbHON MHOPMA LUK

BONHMCTaAA NMHMA O3HAYaeT,YTO B HACTOALELE BPEMA CYETUYUK PEr UCTPUPYeET ABUMKEHME UAKN BMOBPALMION HAXOAUTCA B
NJ pexume noacueta. (pexxmmbl pabot bl 2B, 2D, 2F)

ha kl I | O X kl I |h h Ot obpakeHne eanHULbI pe3yabTaTa (FreKTapbl, KWIOMET pbl, 060POT bl, CKOPOCTb,
)

4yacbl

S m Ot o6pakeHne eanHULbI U3 MEPEHUA NapamMeT poB (CeKyHAbl, MeT pbl)

8 3AMEHA BATAPEU

MoABneHWe cMMBONA NepeyYepKHYTOW 6aTapen o3HayaeT,YyTo ee TpebyeTca 3amMeHUTb. [JnA 3Toro cnefyeT CHATH
¢' CYeTUYMK M, NPU HEO6XO0AMMOCT M, 3aHOBO ONNOMEUPOBATL.
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Hektarraknare AGRETO AgriCounter Drive
9 KONFIGURERING, val av driftlage

AGRETO AgriCounter Drive har 7 driftlagen. Forst bestammer du vilket driftlage som géller for din tilldmpning, stall in nédvandiga
installningar om det behdvs, och montera sedan raknaren pa din maskin!

Driftlage Utgift Aktivering genom

2 A (standard) Area Rotation

2B Area + drifttimmar Rotation, vibration/rorelse

2C Stracka Rotation

2D Stracka + drifttimmar Rotation, vibration/rérelse

2E Varv Rotation

2F Varv + drifttimmar Rotation, vibration/rérelse

2G Hastighet Rotation

10 Manoverknappar
Manoverknapparna kan nas fran insidan och bakifrdn med monteringsplattan borttagen. ->Bild A

Knapp Betydelse Funktioner

M Meny Starta meny, fortsatt till nasta parameter, avsluta menyn
- Minus Tillbaka till foregdende alternativ, sank parametern med 1
+ Plus G4 till nasta alternativ, 6ka parametern med 1

11 Instélining av driftlage
Vid leverans ar driftlaget 3A forinstallt.

For att &ndra driftlaget, hall "M"-knappen intryckt i 3 sekunder. Efter att ha slappt knappen visas kort "MOdE" i displayen och darefter
visas nuvarande installning for driftlaget.

Byt till dnskat driftslage med knapparna "+" eller "-"".
Med "M"-knappen (eller efter 10 sekunder) sparas valet och menyn avslutas.

Nar du andrar driftslaget stalls alla summor in pé 0.

12  Instélining av parametrarna
Beroende pa driftsatt kan olika parametrar stallas in for att anpassa enhetens driftsatt till den avsedda anvandningen.

For att Oppna parametermenyn, tryck kort pa "M" -knappen. Den forsta parametern som ér relevant for det instéllda driftlaget visas |
displayen.

Parameterns namn visas i tv& sekunder, varefter installt varde visas.

Anvand "M"-knappen for att vaxla till nasta parameter, det instéllda vardet sparas. Efter den sista parametern visas den forsta
parametern igen.

For att lamna menyn, tryck och hall knappen "M" intryckt i tre sekunder eller vanta helt enkelt i 10 sekunder utan att du trycker p& nédgon
knapp.

Parameter r100 - rotationer per 100 m (driftlage 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

Antal varv hos raknaren runt sin egen axel per 100 meter tillryggalagd stracka
10 till 300, férinstalld: 60

Parameter WIidE — arbetsbredd (driftlage 2A, 2B)

Enhetens arbetsbredd i meter fér berdkning av arean

0,05 till 50, férinstalld: 3

Parameter SENS - kanslighet (driftlage 2B, 2D, 2F)

Denna parameter bestdmmer fran vilken intensitet av en rorelse som utléser réakningen, dvs hur stark vibration eller rorelse méaste vara.
Ju hogre véarde desto starkare rorelsen maste forekomma for att utlosa eller fortsatta rékningen.

0 (hogsta kanslighet) till 10 (lagsta kanslighet), standard: 4
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Parameter holLd - 6vergangstid (driftlage 2B, 2D, 2F)

Denna parameter bestammer tiden i sekunder for vilken det méaste finnas en rorelse i borjan av rékningen for att borja summeringen.
Under rékningen bestammer denna parameter vilken tid som enheten fortsatter rékna utan rorelse.

1 (kort dvergéng) till 100 (l&ng éverstyrning), standardinstallning: 20
Parameter Enhet - visningsformat (driftlage 2B, 2D, 2F)

Timvisningsformat. -> Bild D
00:59 = visning sker i timmar och minuter (hhhh:mm), = standardinstélining
00,99 = displayen sker i timmar med 2 decimaler (hhhh,hh)>

Parameter LOSP - langsam hastighet (driftlage 2E, 2F)

Parameter for specialrakning vid laga varvtal
0 = Normalt berékningslage (standard, > 1 rpm)
1 = berékningslage for laga varvtal (< 1 rpm)

13  Raknarens nollstéllning
For att &terstélla raknaren, tryck och hall alla 3 knappar tillsammans i 3 sekunder.

14 MONTERING

Borja férst med monteringen nér du har fortydligat om en andring i konfigurationen ar nédvandig for din anstkan. Vanligen 1as kapitlet
"Konfiguration" i férvag.

AgriCounter Drive maste svanga beroende pa vagen for rakneprocessen. Den ar monterad direkt pé falgen pé ett hjul eller p& annan
del som roterar pé ett vagberoende sétt. Antalet varv bor vara mellan 5 och 200 per minut.

Métarens botten (sidan mittemot etiketten) ska peka ungefar mot rotationsaxelns centrum. Matarens yta maste vara ungefér parallell
med rotationsplanet. Raknaren maste monteras sa nara axelns vridpunkt som mojligt for att minska centrifugalkrafterna. ->bild B

15 ARBETA MED ENHETEN

AgriCounter Drive visar resultatet (area, avstand, varv, hastighet) permanent, en operation fér aviasning &r inte avsedd. Displayen
uppdateras var 5:e sekund. ->bild C

| driftlagena 2B, 2D och 2F vaxlar displayen mellan resultatet och summan av drifttimmarna med 5 sekunders intervall. ->bild D
Symboler fér att visa ytterligare information:

NS Den vagiga linjen innebar att raknaren for narvarande upptacker rorelse eller vibration och &r i rakningslage. (driftlagen 2B, 2D,
2F)

ha km G X kmh h Visning av enheten for resultatet (hektar, kilometer, varv, hastighet, timmar)

S m Visning av parameterenheterna (sekunder, meter)

16 BATTERIBYTE

Om symbolen for Gverstruken batterilampa lyser, méste batterierna bytas ut. Fér detta maste raknaren aviagsnas och en
z’ ny tatning anvandas vid behov.
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Pocitadlo hektarov AGRETO AgriCounter Drive

1 KONFIGURACIA, vyber rezimu prevadzky

AGRETO AgriCounter Drive ma 7 prevadzkovych reZzimov. Najskdr sa rozhodnite, ktory rezim prevadzky sa vzt ahuje pre vas pripad
pouzitia, v pripade potreby vykonajte potrebné nastavenia a potom namontujte pocitadlo na vas stroj!

Prevadzkovy rezim Vystup Aktivacia na zaklade
2 A (predvolené) plocha rotacie
2B plocha + prevadzkové hodiny rotacie, vibracie/pohybu
2C trasa rotacie
2D trasa + prevadzkové hodiny rotacie, vibracie/pohybu
2E otacky rotacie
2F otacky + prevadzkové hodiny rotacie, vibracie/pohybu
2G rychlost rotacie

2  Ovladacie tlacidla
Ovladacie tlacidla su pristupné z vnutornej a zo zadnej strany pri odstranenej montaznej doske. ->obrazok A

Tlacidlo Vyznam Funkcie

M Menu Vstup do menu, pokraCovat na dalsi parameter, vystup z menu
- Minus Spat na predchadzajlcu moznost , znizenie parametra o 1

+ Plus Prejst na dalSiu moznost , zvySenie parametra o 1

3 Nastavenie rezimu prevadzky
Pri dodani je nastaveny prevadzkovy rezim 2A.

Ak chcete zmenit prevadzkovy rezim, stlaéte a podrzte tlacidlo ,M" na 3 sekundy. Po uvol neni tlacidla sa na displeji kratko zobrazi
,MOdE" a potom sa zobrazi aktuélne nastavenie prevadzkového rezimu.
Zmerite prevadzkovy rezim na pozadovany pomocou tlacidla ,+" alebo ,-“.
S tlagidlom ,M*" (alebo po 10 sekundach) sa vyber ulozi a ukon&i ponuka.

Pri zmene prevadzkového rezimu sa vSetky suéty nastavia na hodnotu 0.

4 Nastavenie parametrov
V zavislosti od prevadzkového rezimu je mozné nastavit rdzne parametre, aby sa rezim prevadzky zariadenia prispdsobil
zamysI anému pouzitiu.

Ak chcete otvorit ponuku s parametrami, kratko stlacte tlacidlo ,M“. Na displeji sa zobrazi prvy parameter, ktory je relevantny pre
nastaveny rezim prevadzky.

Oznacenie parametra sa zobrazi na dve sekundy, potom sa zobrazi nastavena hodnota.

Pomocou tlacidla ,M“ prepnete na dalsi parameter, nastavena hodnota sa ulozi. Po poslednom parametri sa znova zobrazi prvy
parameter.

Ak chcete menu opustit , podrzte tlacidlo ,M* na tri sekundy alebo pockajte 10 sekind bez toho, aby ste stlacali tlacidla.
Parameter r100 - ota€ky na 100 m (prevadzkovy rezim 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Pocet otacok pocitadla okolo vlastnej osi na 100 metrov prejdenej vzdialenosti
10 az 300, predvolend hodnota: 60
Parameter WIidE - pracovna Sirka (prevadzkovy rezim 2A, 2B)
Pracovna Sirka zariadenia v metroch pre vypocet plochy
0,05 az 50, predvolena hodnota: 3
Parameter SENS - citlivost (prevadzkovy rezim 2B, 2D, 2F)

Tento parameter uréuje, pri akej intenzite pohybu sa spust a poditanie, to znamena, aké silna musf byt vibracia alebo pohyb. Cim je
hodnota vysSia, tym silnejSi musi byt pohyb, aby sa spustilo pocitanie alebo pokracovalo.

0 (najvyssia citlivost ) az 10 (najnizsia citlivost ), predvolena hodnota: 4
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Parameter hoLd — doba premostenia (prevadzkovy rezim 2B, 2D, 2F)

Tento parameter uréuje dobu v sekundach, pocas ktorej musi na zaciatku pocitania prist k pohybu, aby sa za¢alo scitavanie. Pocas
pocitania tento parameter uruje, pri akom dihom ¢ase bez pohybu bude pristroj napriek tomu pokraovat v pocitani.

1 (kratke premostenie) az 100 (dlhé premostenie), predvolena hodnota: 20
Parameter Unlt — format zobrazenia (prevadzkovy rezim 2B, 2D, 2F)

Formét zobrazenia hodin. ->Obrézok D
00:59 = zobrazenie prebieha v hodindch a mindtach (hhhh:mm), = predvolena hodnota
00,99 = zobrazenie prebieha v hodinach s 2 desatinnymi miestami (hhhh,hh)

Parameter LOSP - nizka rychlost (prevadzkovy rezim 2E, 2F)

Parameter pre Specialny spdsob vypo&tu pri nizkych rychlostiach
0 = normalny rezim vypoctu (predvolené, > 1 U/min)
1 = rezim vypoctu pre nizke otacky (< 1 U/min)

5  Vynulovanie pocitadla
Ak chcete vynulovat pocitadlo, stlacte a podrzte vSetky 3 tladidla naraz na 3 sekundy.

6 MONTAZ

Zacnite s montazou az potom, ked budete mat vyjasnené, Ci pre vase pouZitie nie je potrebna zmena konfiguracie. Preditajte si najskor
kapitolu , Konfiguracia*“.

Pohon AgriCounter sa musf otacat v zavislosti od drahy pri procese pocitania. Montuje sa priamo na rafik kolesa alebo na inu ¢ast
ktora sa otaca v zavislosti od drahy. Pocet ota¢ok by mal byt medzi 5 a 200 za minUtu.

Spodna cast pocitadla (strana oproti Stitku) by mala smerovat priblizne do stredu osi ota€ania. Predna strana pocitadla musi byt
priblizne rovnobezna s rovinou ota¢ania. Pocitadlo musi byt namontované ¢o najblizsie k bodu otacania napravy, aby sa
minimalizovali odstredivé sily. ->obrazok B

7 PRACA S PRISTROJOM

AgriCounter Drive zobrazuje vysledok (plochu, vzdialenost , otacky, rychlost ) nepretrzite, pre odcitanie hodnét nie je nutna Ziadna
manipulacia. Displej sa aktualizuje kazdych 5 sekind. ->obrazok C

V prevadzkovych rezimoch 2B, 2D a 2F sa na displeji striedavo v intervale kazdych 5 sekind zobrazuje vysledok a sucet
prevadzkovych hodin. ->obrazok D

Symboly pre zobrazenie dodato¢nych informagit:

Vinita ¢iara znamena, Ze pocitadlo momentalne deteguje pohyb alebo vibracie a je v rezime poditania. (prevadzkové rezimy
Y 5 o0 o

ha km O X km h h Zobrazenie jednotiek vysledku (hektare, kilometre, otacky, rychlost, hodiny)

S m Zobrazenie jednotiek parametrov (sekundy, metre)

8 VYMENA BATERIi

Ak svieti symbol preskrtnutej batérie, batérie je potrebné vymenit . Z tohto dévodu sa musi pocitadlo odmontovat dole a v
z’ pripade potreby pouZit nova plomba.
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Stevec hektarjev AGRETO AgriCounter Drive

1 KONFIGURACIJA, izbira nadina delovanja

AGRETO AgriCounter Drive ima 7 naginov delovanja. Najprej se odlodite, kateri nadin delovanja je primeren za vas$ nacin uporabe, po

potrebi nastavite potrebne nastavitve in Sele nato namestite Stevec na vas stroj!

Nadin obratovanja lzdaja Aktivacija z

2 A (privzeto) Povrsina Vrtenje
2B Povrsina + Cas obratovanja Vrtenje, vibracije / gibanje
2C Linija Vrtenje
2D Pot + Cas obratovanja Vrtenje, vibracije / gibanje
2E Stevilo vrtljajev Vrtenje
2F Vrtljaji + ¢as obratovanja Vrtenje, vibracije / gibanje
2G Hitrost Vrtenje

2  Gumbi za upravljanje
Ko je montazna plo$¢a odstranjena, so gumbi za upravljanje dostopni z notranje strani in z zadnje strani. -> Slika A

Gumb Pomen Funkcije
M Meni
- Minus
+ Plus

Meni za vstop, naprej do naslednjega parametra, meni za izstop

Nazaj na prej$njo moznost izbire, zmanjSajte parameter za 1

Naprej na naslednjo moznost izbire, povecajte parameter za 1

3 Nastavitev nacina delovanja
Ob dostavi je nacin delovanja 2A prednastavljen.

Ce Zelite spremeniti nacin delovanja, pritisnite gumb »M« in ga pridrzite tri sekunde. Ko gumb spustite, se na prikazovalniku na kratko
prikaze »MOdE« in prikaze se trenutna nastavitev nacina delovanja.

S tipkama »+« ali » preklopite na Zeleni nacin delovanja.
S tipko »M« (ali po 10 sekundah) shranite izbor in meni se zapre.

Pri spreminjanju nacina delovanja so vse vsote nastavljene na 0.

4  Nastavitev parametrov
Glede na nacin delovanja se lahko nastavijo razli¢ni parametri, da se nacin delovanja naprave prilagodi predvideni uporabi.

Ce Zelite odpreti meni za parametre, na kratko pritisnite gumb »M<«. Na zaslonu se prikaZe prvi parameter, ki ustreza nastavljenemu
nacinu delovanja.
Opis parametra se prikaze za dve sekundi, nato se prikaze nastavljena vrednost.
S tipko »M« preklopite na nasledniji parameter, nastavljena vrednost se shrani. Po zadnjem parametru se znova prikaze prvi parameter.
Za izhod iz menija pritisnite gumb »M« in ga pridrZite tri sekunde ali preprosto pocakajte 10 sekund, brez da bi pritisnili katerikoli gumb.
Parameter r100 - vrtljaji na 100 m (nacin delovanja 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Stevilo vrtljajev Stevca okoli lastne osi na 100 metrov prevozene razdalje
10 do 300, privzeto: 60
Parameter WiIdE — delovna Sirina (nacin delovanja 2A, 2B)
Delovna $irina naprave v metrih za izracun povrsine
0,05 do 50, privzeto: 3
Parameter SENS - ob¢utljivost (nacin delovanja 2B, 2D, 2F)

Ta parameter doloca, od katere intenzivnosti premika se sprozi Stetje, torej, kako moc¢ne morajo biti vibracije ali premik. Visja kot je
vrednost, mocnejsi mora biti premik, da sprozi ali nadaljuje Stetje.

0 (najvisja ob&utljivost) na 10 (najnizja ob&utljivost), privzeto: 4
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Parameter holLd - ¢as premostitve (nacin delovanja 2B, 2D, 2F)

Ta parameter doloca ¢as v sekundah, v katerem mora biti na zacetku Stetja prisotno gibanje, da se zacne sestevanje. Med Stetjem ta
parameter dolo¢a €as brez premikanja, ko bo enota vseeno nadaljevala Stetje.

1 (kratka premostitev) do 100 (dolga premostitev), privzeta nastavitev: 20
Parameter Unit — format prikaza (nacin delovanja 2B, 2D, 2F)

Oblika prikaza ure. -> Slika D
00:59 = prikaz poteka v urah in minutah (hhhh:mm), = privzeta nastavitev
00,99 = prikaz poteka v urah z dvema decimalnima mestoma (hhhh, hh)

Parameter LOSP - Poc¢asna hitrost (nacin delovanja 2E, 2F)

Parameter za posebno Stetje pri nizkih hitrostih
0 = obiCajen nadin izracuna (privzeto, > 1 vrt/min)
1 = nadin izracuna za nizke hitrosti (< 1 vrt/min)

5  Nastavitev Stevca na ni¢
Za nastavitev Stevca na ni¢, pritisnite in 3 sekunde drzite vse tri gumbe.

6 MONTAZA

Namestitve ne za&nite, dokler ne ugotovite, ali je za vaso aplikacijo potrebna sprememba konfiguracije. Pred tem preberite poglavje
»Konfiguracija«.

AgriCounjer Drive se mora pri Stetju vrteti glede na gibanje. Montira se neposredno na rob kolesa ali na drug del, ki se vrti glede na
gibanje. Stevilo vrtljajev naj bo med 5 in 200 na minuto.

Spodnja stran Stevca (stran nasproti napisa) mora biti priblizno v smeri sredis¢a osi vrtenja. Sprednja stran merilnika mora biti priblizno
vzporedna z ravnino vrtenja. Stevec mora biti name$c¢en ¢im blizje vrtilni toCki osi, da se zmanjsajo centrifugalne sile. -> Slika B

7  DELO Z NAPRAVO

AgriCounter Drive neprestano prikazuje rezultat (povrsina, razdalja, vrtljaji, hitrost), operacija za od¢itavanje ni predvidena. Zaslon se
posodablja vsakih pet sekund. -> Slika C

V nacinih delovanja 2B, 2D in 2F se na zaslonu izmeni¢no prikazujeta rezultat in vsota delovnih ur v presledkih 5 sekund. -> Slika D

Simboli za prikaz dodatnih informacij:

nJ

ha km O X km h h Prikaz enote rezultata (hektari, kilometri, vrtljaji, hitrost, ure)
S I I I Prikaz enote parametrov (sekunde, metri)

8 ZAMENJAVA BATERIJE

f Ce sveti simbol precrtane baterije, morate zamenjati baterije. V ta namen je treba Stevec odstraniti in po potrebi uporabiti novo plombo.

Valovita ¢rta pomeni, da $tevec trenutno zaznava premik ali vibracije in je v nacinu Stetja. (nacini delovanja 2B, 2D, 2F)
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AGRETO AgriCounter Vibrace
1 KONFIGURACE, vybér provozniho rezimu

AGRETO AgriCounter Drive méa 7 provoznich rezimd. Nejprve rozhodnéte, ktery provozni rezim plati pro vasi aplikaci, v pf ipadé pott eby provedte
poti ebnéa nastaveni a teprve potom pf ipojte pocitadlo k vasemu stroji!

Provozni rezim Vystup Aktivace prostt ednictvim
2 A (vychozi) Plocha Otageni

2B Plocha + provozni doba Rotace, vibrace / pohyb

2C Vzdélenost Otacenf

2D Vzdalenost + provozni doba Rotace, vibrace / pohyb

2E Otacky Otaceni

2F Otacky + provozni doba Rotace, vibrace / pohyb

2G Rychlost Otéaceni

2 Ovladaci tlacitka

Ovladaci tlagitka se nachazeji uvnité a jsou pr istupna zezadu po sejmuti montazni desky. ->obrazek A

Tlacitko Vyznam Funkce

M Menu Zvolte nabidku, pokracujte dal$im parametrem, ukoncete nabidku
- Minus Zpét na p¥ edchozi moznost, snizte parametr o 1

+ na plus PF ejdéte na dalsi moznost, zvyste parametr o 1

3  Nastaveni provozniho rezimu
Pt i dodani je pf ednastaveny provozni rezim 2A.

Chcete-li zménit provozni rezim, stisknéte a po dobu 3 sekund podrzte tladitko ,M“. Po uvolnéni tlacitka se na displeji kratce zobrazi ,MOdE" a poté se
zobrazf aktualnf nastaveni provozniho rezimu.

Pomoci tladitek "+" nebo "-" p¥ epnéte na pozadovany provozni rezim.
Tlacitko "M" (nebo po 10 sekundéch) ulozi vybér a ukonci nabidku.
PF¥izmé&né provozniho reZimu jsou v8echny soudty nastaveny na hodnotu 0.
4  Nastaveni parametra
V zavislosti na provoznim rezimu Ize nastavit razné parametry za U¢elem pf izptsobeni provozniho rezimu zaf izeni zamyslenému pouziti.
Pro otev¥ enf nabidky parametrii kratce stisknéte tlacitko ,M*“. Prvni parametr relevantni pro nastaveny provozni rezim se zobrazi na displeji.
Nézev parametru je zobrazen po dobu dvou sekund, poté se zobrazi nastavena hodnota.
Tlacitkem "M" se zméni na dal$i parametr, nastavena hodnota se ulozi. Po poslednim parametru se opét zobrazi prvni parametr.
Chcete-li nabidku opustit, stisknéte a po dobu 3 sekund podrzte tlacitko ,M* nebo vyckejte 10 sekund bez tisknuti tlacitka.
Parametr r100 - ota¢ky na 100 m (rezim 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Pocet otacek pocitadla kolem vlastni osy na 100 metra ujeté vzdalenosti
10 az 300, vychozi nastaveni: 60
Parametr WIidE - pracovni $if ka (provozni rezim 2A, 2B)
Pracovni $if ka zafF izeni v metrech pro vypocet plochy
0,05 az 50, vychozi nastaveni: 3
Parametr SENS - citlivost (provozni rezim 2B, 2D, 2F)

Tento parametr uréuje, od jaké intenzity pohybu se sledovani spoust, tj. jak silna musf byt vibrace nebo pohyb. Cim vy&f je hodnota, tim silngj&f musi
byt pohyb pro spusténi nebo pokracovani pocitani.

0 (nejvyssi citlivost) az 10 (nejniz8i citlivost), vychozi nastavent: 4
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Parametr hoLd - doba pi emosténi (provozni rezim 2B, 2D, 2F)

Tento parametr uréuje Cas v sekundach, po ktery musf byt na zacatku pocitani pr ftomen pohyb, aby bylo pocitani zahajeno. Bé hem pocitani tento
parametr uréuje dobu bez pohybu, po kterou bude zaf izeni pokracovat v pocitani.

1 (kratké p¥ emosténi) az 100 (dlouhé p¥ emosténi), vychozi nastaveni: 20
Parametr Unlt - format zobrazeni (provozni rezim 2B, 2D, 2F)

Format zobrazeni doby. -> Obrazek D
00:59 = zobrazuje se v hodinach a minutach (hhhh:mm), = vychozi nastaveni
00,99 = zobrazuje se v hodinach se 2 desetinnymi misty (hhhh,hh)

Parametr LOSP - nizka rychlost (rezim 2E, 2F)

Parametry pro speciélni pocitani pf¥ i nizkych otackach
0 = normalni rezim vypoctu (vychozi, > 1 ot./min)
1 = rezim vypoctu pro nizké otacky (< 1 ot./min)

5  Vynulovani poCitadla

Chcete-li vynulovat pocitadlo, stisknéte a po dobu 3 sekund podrzte viechna 3 tlacitka.
6 MONTAZ
Montéz zahajte az poté, co jste objasnili, zda je pro vasi aplikaci nezbytna zména konfigurace. PF ectéte si prosim pf edem kapitolu ,Konfigurace®.

Zat izeni AgriCounter Drive se musi pf i pocitani otaet v zavislosti na draze. Montuje se p¥ imo na rafek kola nebo na jiny dil, ktery se ota&i v zavislosti
na draze. Pocet otaéek by se mél pohybovat mezi 5 a 200 za minutu.

Spodni ¢ast pocitadla (strana proti Stitku) by méla sméF ovat pF iblizné ke stf edu osy otaéeni. P¥ edni strana pocitadla musi byt zhruba rovnobézna s
rovinou otaceni. Pocitadlo musi byt namontovano co nejblize k bodu otaCeni ndpravy, aby se snizily odstf edivé sily. ->Obréazek B

7  PRACE SE ZARIZENIM

AgriCounter Drive zobrazuje vysledek (plochu, vzdalenost, otacky, rychlost) trvale, pro ¢teni neni k dispozici Zzadné operace. Displej se aktualizuje
kazdych 5 sekund. ->Obrazek C

V provoznich rezimech 2B, 2D a 2F se na displeji v intervalu 5 sekund stf idavé zobrazuje vysledek a soucet provozni doby. -> obrazek D
Symboly pro zobrazeni dal$ich informacf:

NI VInovka znamen4, Ze pocitadlo aktuélné detekuje pohyb nebo vibrace a je v rezimu pocitani. (provozni rezimy 2B, 2D, 2F)

ha kl I l G X kl I I h h Zobrazeni jednotky vysledku (hektary, kilometry, otacky, rychlost, hodiny)

S I I I Zobrazeni jednotek parametra (sekundy, metry)

8  VYMENA BATERIE

Pokud je rozsviceny symbol zkracené baterie, musi byt baterie vyménény. K tomu je t¥ eba odebrat pocitadlo a v p¥ ipadé pot¥ eby pouzit
| Z r novou plombu.
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Hektar sayact AGRETO AgriCounter Drive

1 YAPILANDIRMA, calisma modu secimi

AGRETO AgriCounter Drive 7 calisma moduna sahiptir. ilk olarak uygulamaniz igin hangi calisma modunu kullanacaginiza karar verin,
ihtiyag halinde gerekli ayarlari yapin ve sayact makinenize monte edin!

Calisma modu Veri giktisi Etkinlestiren
2A (standart) Alan Doéndurme
2B Alan + calisma saatleri Dondurme, titresim / hareket
2C Mesafe Dondlrme
2D Mesafe + caligma saatleri Déndurme, titresim / hareket
2E Devir Doéndurme
2F Devir + ¢alisma saatleri Déndurme, titresim / hareket
2G Hiz Doéndurme

2  Kontrol diigmeleri
Kontrol digmelerine iceriden ve arkadan montaj plakasini ¢cikararak erigebilirsiniz. ->Resim A

Tus Anlami Fonksiyonlar
M Menu Baslat menusu, bir sonraki parametreye devam et, menuden ¢ik
- Eksi Onceki segenege geri ddnin, parametreyi 1 azaltin,
+ Arti Bir sonraki secenege gidin, parametreyi 1 artirin

3 Calisma modunu ayarlama
Teslimatta, galisma modu 2A dnceden ayarlanmistir.

Galisma modunu degistirmek igin "M" tusunu 3 saniye basili tutun. Tusu biraktiktan sonra, ekranda kisaca "MOdE" mesaji gorinur ve
ardindan galisma modunun gincel ayari belirir.

istenen calisma moduna "+" veya "-" tuslariyla gegebilirsiniz.
"M" tusuyla (veya 10 saniye sonra) se¢im kaydedilir ve menu sona erer.

Galisma modunu degistirirken, tim toplamlar 0 olarak ayarlanr.

4 Parametrelerin ayarlanmasi
Galisma moduna bagl olarak, cihazin galisma seklini kullanim amacina uyarlamak igin gesitli parametreler ayarlanabilir.

Parametre menusuni agmak igin "M" tusuna kisa sure basin. Ayarlanan ¢alisma moduyla ilgili ilk parametre ekranda belirir.
Parametrenin adi iki saniye boyunca gosterilir, ardindan ayar degeri ekrana gelir.

Bir sonraki parametreye ge¢mek icin "M" tusunu kullanin, ayarlanan deg@er kaydedilir. Son parametreden sonra, yine ilk parametre
gOsterilir.

Menuden cikmak icin "M" tusunu U¢ saniye basili tutun veya baska bir tusa basmadan 10 saniye bekleyin.
Parametre r100 — 100 m basina dénus (calisma modu 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Gidilen 100 metre mesafe basina sayacin kendi ekseni etrafindaki devir sayisi
10 ila 300, varsayilan: 60
Parametre WiIdE - calisma genisligi (calisma modu 2A, 2B)
Alani hesaplamak igin cihazin metre cinsinden calisma genigligi
0,05 ila 50, varsayilan: 3
SENS parametresi — hassasiyet (calisma modu 2B, 2D, 2F)

Bu parametre, sayimin hangi hareket yogunlugundan itibaren tetiklendigini, titresimin veya hareketin ne kadar glgll olmasi gerektigini
belirler. Deger ne kadar ylksek olursa, sayimi tetiklemek veya devam ettirmek igin hareket o kadar gucli olmalidrr.

0 (en yUksek hassasiyet) ila 10 (en dusUk hassasiyet), varsayilan: 4
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Parametre holLd - képriileme stresi (calisma modu 2B, 2D, 2F)

Bu parametre, toplamanin baslamasi igin sayim baslangicinda hareketin olmasi gereken slreyi saniye cinsinden belirler. Sayim
sirasinda, bu parametre cihazin hareket olmamasina ragmen, hangi streyi saymaya devam edecegini belirler.

1 (kisa kdpruleme) ila 100 (uzun kdpruleme), varsayilan: 20
Parametreler Unlt — gérintileme formati (calisma modu 2B, 2D, 2F)

Saat goruntileme formati. ->Resim D
00:59 = Saat ve dakika cinsinden gdsterim (ssss: dd), = varsayilan
00,99 = 2 ondalik basamakli saat cinsinden gosterim (ssss,ss)

Parametre LOSP - diisuik hiz (calisma modu 2E, 2F)

DusUk devir sayilarinda 6zel sayim icin parametre
0 = Normal hesaplama modu (standart, > 1 d/dak)
1 = dusutk hizlar i¢in hesaplama modu (< 1 d/dak)

5  Sayaci sifirlama
Sayaci sifirlamak igin 3 digmeyi birlikte 3 saniye boyunca basili tutun.

6 MONTAJ

Montaja yalnizca uygulamaniz igin yapilandirmada bir degisiklik gerekip gerekmedigini agikliga kavusturduktan sonra baslayin. Lutfen
once "Yapilandirma" bélumunu okuyun.

AgriCounter Drive, sayim iglemi igin yola bagli olarak donmelidir. Direkt olarak bir tekerledin jantina veya yola bagl olarak dénen bagka
bir pargcaya monte edilir. DdnUs sayisi dakikada 5 ile 200 arasinda olmalidrr.

Sayacin alt kismi (etiketin kargisindaki taraf) yaklagik olarak donme ekseninin merkezine dogru bakmalidir. Sayacin 6n tarafi donme
duzlemine yaklasik paralel olmalidir. Merkezkag kuvvetlerini azaltmak igin sayag, aksin dénme noktasina mumkun oldugunca yakin
monte edilmelidir. ->Resim B

7  CIHAZLA CALISMA

AgriCounter Drive sonucu (alan, mesafe, donusler, hiz) strekli gosterir, okuma icin herhangi bir islem gerekli degildir. Ekran her 5
saniyede bir glincellenir. ->Resim C

2B, 2D ve 2F calisma modlarinda, ekran 5 saniye araliklarla sonug ve galigma saatlerinin toplami arasinda degisir. ->Resim D
Ek bilgileri gorinttlemek igin semboller:

Dalgali ¢izgi, sayacin o anda hareket ya da titregimi tespit ettigi ve sayim modunda oldugu anlamina gelir. (calisma modlari
Y o0 o

ha km O X km h h Sonucun biriminin goértnttlenmesi (hektar, kilometre, donus, hiz, saat)

S m Parametre birimlerinin gérintlilenmesi (saniye, metre)

8  PiL DEGISIiMI
Uzerinde carpi isareti bulunan pil sembolii yaniyorsa, pillerin degistiriimesi gerekir. Bunun igin sayag ¢ikarimali ve
z’ gerekirse yeni bir mthdr kullanilmaldir.
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NiunnbHuK rekrapis AGRETO AgriCounter Drive
1 KOH®ITYPALIA, Bubip pexxumy pobotu

AGRETO AgriCounter Drive mae 7 pesxumi 8 po6oTun. CnovaTKy BU3HAUTe, AKUIA pexxum poboTm Bi AnoBi gae BaumMmnoTpebam, BCTAaHOBI Tb
HeobXxi AHi HanawryBaHHA, AKWP HEOBXi AHO, a NOTi MBCTAHOBI Tb JIi YNNAbHUK Ha MauMHy!

PexvmpoboTum Busi g AKTMBaALi A 3a

2A (3a Mnouwg O6epTaHHA

2B ] naouwp + roanHun poboTm obepTaHHAa, Bi Bpaui a /pyx
2C Li navka ObepTaHHA

2D Ai NAHKa + roguHu poboTtu obepTaHHsa, Bi 6pauia /pyx
2E O6epTH Ob6epTaHHA

2F obepTun + roanHun pobotu obepTaHHsa, Bi 6paui a /pyx
2G UBunaki ctob ObepTaHHA

2 KHONKK KepyBaHHA
KHOMKM KepyBaHHA po3TawoBaHi BCepeauHi NPUCTPOIO, | X MOXHA 3aCTOCYBATM Ni CAA TOT 0O, AK 3HATU MOHT a)HYy NAAacCTUHY Ha 3a4Hi i
yacTuHi . ->306paxeHHsa A

KHonka 3HayYeHHA Py HKULi T

M MeHto MeHto «[lycK», nepexi 4 A0 HACTYNHOr o napameTpa, MeHO BUXOAY

- M HycC MoBepHYyTMCA A0 NnonepeaHboi onuii,3mMeHWATM napameTp Ha 1

+ Mnoc Mepexi 4 Ao HacTynHor o napameTpa, 36i NblWweHHA napameTpa Ha 1

3 HanawTtyBaHHA pexumy po6oTtu
MNi g 4yac gOCTaBKMW HAa NPUCTPOI nonepeaHbO HasawWroBaHO pPoboumnin pexxnm2A.

«M» npoTArom3 cekyHa. Mi cna Bi ANycCKaHHA KHOMKKW Ha gucnnei HepoBro Bi gobpaxaeTbea Hanuc «MOdE», ni cns yoro 3'agnaeTbesn
NoT OYHUI pexum poboTu.

Mepeiai Tb 4o noTpi 6HOr o pexxmmy poboTuM 3a gonomor oo KHonok "+"a6o "
HaTuckaHHA Ka knasi wy "M" (a6o uepes 10 cekyHa) 36epi rae Bubi pi BUXOAUTH 3 MeHIO.
Mpu 3mi Hi pexumy po6oTu BCci cymm BcTaHoBalxorbca Ha 0.

4 HanawTyBaHHA napameTtpis

Ub6 apanTyBaTmn poboTy NPUCTPOLO A0 Li NbOBOr 0 BUKOPUCTAHHA, MOXHA BCTAHOBUT U Pi 3HOMAHI THi NMapameTpu B 3a/1e€KHOCTI Bi 4
pexumy poboTu.

LUb6 Bi AKPUT U MeHIONapameT pi B, HATUCHI Tb KHONKY «M». Ha ancnnei 3'aBafeTbCca nepumit napameTp, AKWUIA Bi ANoBi gae
BCTaHOB/JEHOMY pexumy poboTu.

HaszBa napameTpa Bi p,oﬁpamaerbca NpoTAromaBoxX CeKyHA, nicnayoro 3'aBnfeTbLCA 3adaHe 3HaYeHHA.

3a ponomor otoknasi wi »M» nepeiifi Tb 40 HaCTyNHOT 0 NapameTpa, BCTaHOB/AeHe 3HaYeHHA 6yae 36epexeHo. MNi caAA 0CTaHHbLOT O
napameTpa 3HOBY Bi fobpa’KaeTbcA Nepumii napameTp.

LUb6 BUIATK 3 MeHIO, TPUMANUT e KHOMNKY «M» mpoTAromTpbox cekyHn abo 3auekainTe 10 CeKyHA, HE HATUCKAIKH U KOAHOT KHOMKMU.
MNapametp r100 — Ki nbki cTb 06epti B Ha 100 m (pexxumpoboTu 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)
Ki AbKi cTb 06epTi B i YMAbHMKA HaBKo0 BAacHoi oci Ha 100 meT pi B npoiaeHol Bi ACTaHi
Bi g 10 go 300, 3a 3amoBuyBaHHAM: 60
Napametp WIidE — po6oua umpuHa (peskmmpobotu 2A, 2B)
Po6oua umMpuHa npunagy B MeTpax ANA PO3paxyHKy naouj
Bi 4 0,05 no 50,3a 3amoBuyBaHHAM: 3
Napametp SENS - yytausi cto (pexumpoboTmn 2B, 2D, 2F)

Llei napameTp BM3HAYa€E, 3a AKOI i HTEHCUBHOCTiI PyXy CNpPaLbOBY€E Ni YNAbHUK, TOOTO HACKi IbKU CUABHUM MA€E BYT U pi BeHb
Bi 6pauii abo pyxy.YumBULE 3HAYEHHA, TUMCUNbHI LMMMa€e BYTH pi BeHb pyxy, abu posnoyascs abo NpoaoBKMBCA Mi APaXyHOK.

Bi 4 0 (Hamsmup 4yyTauBi cTb) £o 10 (HaMeHWA YYTAMBI CTb), 3HAYEHHA 33 3aMOBYEHHAM: 4
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Parameter hoLd —uac oui kyBaHHa (pexumpoboTu 2B, 2D, 2F)

Llett napameTp BU3HAYa€E Yac y CeKyHAax, ni cna AKOro mae Bi A6yTMCA pyx Ha NOYaTKYy Ni ApaxXxyHKY, Wp6 novyanocsa ni ACYMOBYBaAHHA.
Mi g yac ni gpaxyHKy wev napameTp BU3HAYa€E, AKMN AOBr O NpUCTPi M Byae NnpoAoBKyBaTM Ni ApaxyHOK 6e3 34i cHeHHA Byab-AKOr O
pyxy.

Bi o 1 (kopoTke o4i kKyBaHHA) Ao 100 (aoBre o4i KyBaHHA), 3HAYeHHA 3a 3amMoBYyBaHHAM 20
MNapametp Unit— popmat Bi gobpaxeHHs (pexumpoboTu 2B, 2D, 2F)

dopmaT Bi fobpaeHHA roauH. ->306paxeHHsa D
00:59 = nokas Bi g6yBaeTbCcA B roaAnHax i XBUAMHAX (T OAMHUXBUAMHMU), = HANALTYBAHHA 32 3aMOBYYBAHHAM
00,99 = nokas Bi AbyBa€eTbCA B roAMHax 3 ABOMA AECATKOBUMMA 3HaKamMu (Fr OAUHU,T OAUHM)

NapameTp LOSP - MNosi nbHa wBuaKki cTb (pexmumpobotu 2E, 2F)

MapameTp cnewi aNbHOr 0 Ni APaXxyHKY Ha HU3 bKUX WBUAKOCT AX
0 =3BuYaHUN pexmobuncaeHHA (3a 3amMoBYyBaHHAM, > 1 06/xB)
1 = pexmobymncneHHn gnA HU3bKUX wBmakocTen (< 1 06/x8)

5 OGHVHEHHﬂ NiYnNbHUKA
U6 0OBHYAUT U Ni YUNBHUK, HATUCHI Tb i TpUMaiTe BCi 3 KHOMKW NPOTATOM3 CEKYHA,.

6 MOHTAX

He noYynMHaMTe MOHTa, AOKM BM HE YTOYHUTE, Yn NoTpi 6Ha 3mi Ha KoHI rypaui i gna Bawoi nporpamu. byab nacka, 3asganeri ap
o3Haliomrecs 3 po3ai nom«KoHi rypaui a».

Onsa 34i ncHedHs ni gpaxyHky AgriCounter Drive mae o6epTaTucs 3anexHo Bi 4 TpaekTopii pyxy.punag BCTaHOBAKETbLCA
6e3nocepeaHbo Ha oboai Kosneca abo Ha i HWI M YaCTUHI , AKa 0bepTaeTbCA 3aNeXKHO Bi A TpPaeKTopii pyxy. Ki nbki cTb 06epTi B mae
6yTun Bi 458020033 XxBUAKHY.

HUXHA YacTuUHA Ni YNAbHUKA (CTOPOHA, NPOTUNEXKHA eTUKeTLi ) NOBUHHA BYyTU cnpAamMoBaHa NpU6AM3HO A0 LEHTpy oci obepTaHHA.
JIMuboBa CTOPOHA Ni YNNbHUKA NOBUHHA PO3TaloOBYBaTUCA NPUBAM3HO NapanenbHO NAOWMHI o6epTaHHA. Jli YNIbHUK NOBUHEH ByTH
BCTAHOBNIEHUA AKOMOra 6aMMKIE A0 TOYKM NOBOPOTY OCi , a6V 3MEHUMT U Bi ALEHTPOBi CUAKU.->306paxeHHs B

7 POBOTA 3 NMPUCTPOEM

AgriCounter Drive nocTi iiHO noka3ye pe3ynbTart (naoup, Ai AaHKA, 06epTu, WBUAKI CTb), ONepaLi A 3UNTyBaHHA He nepenbayaeTben.
Oncnnel OHOBAETHCA KOXHI 5 ceKkyHa. ->306paxeHHa C

Y pexunmax pobotun 2B, 2D i 2F Ha aucnnei novep3i 306payeTbCcA pe3ynbTaT i cyma rogmH poboTun 3 i HTepBaiomy 5cekyHa,. -
>306paxeHHa D

Cumsonu gna Bi fobpaeHHA aoaaTKoBOI | Hpopmaui 1 ;

N XBUNACTA Ni Hi A 03HAYaE, WP Ni YNNbHUK B AaHUW Yac BuABNAe pyx abo Bi Gpaui toi nepebyBae B pexumi Ni ApaxyHKY.
(pesxmmmn pobotu 2B, 2D, 2F)

¥ Bi nobpaskeHHA OAMHULbL BUMI poBaHHA pe3yabTaTty (rekTapwu, Ki someTpu, obepTu,
a l I | X l I | WBUAKI CTb, T O4UHM)

S m Bi nobpaskeHHA OAMHULbL BUMI pPHOBaHHA mapameTpi B (CEKYHAMU, MeT pu)

8 3AMIHA BATAPEI

AKLWP CBi TUTbCA CMMBO 3aPALKEHOr 0 aKyMyNnaTopa, 6aTapei noTpi 6HO 3ami HUT K. Lb6 3Mi HUT K BaTapeto, HeobXi AHO
z 3HATW i YNABHUK i, AKLWP HEOBXi AHO, BUKOPUCTATM HOBY NAOMOY.
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Hektarszamlalé AGRETO AgriCounter Drive

1 KONFIGURALAS, tizemmdd kivalasztasa

Az AGRETO AgriCounter Drive 7 iizemmaddal rendelkezik. Elgszér hatarozza meg az On alkalmazasanak megfelelé izemmaodot, sziikség esetén
végezze el a szlkséges bedllitasokat, majd szerelje fel a szamlalét a gépére!

Uzemmad Kiadas Aktivalas:

2 A (alapértelmezett) Tertlet Forgatas

2B tertlet + Gzemidé forgatés, vibracié / mozgas

2C Szakasz Forgatas

2D szakasz + Uzemidé forgatas, vibracié / mozgas

2E fordulat Forgatas

2F fordulat + Gzemidé forgatas, vibracié / mozgas

2G Sebesség Forgatas

2  Vezérlsgombok

A vezérlsgombok a szamlaléban vannak, elérésiikhdz tavolitsa el a szamlélé hatlapjat. -> A kép

Gomb Jelentés Funkciok
M Menu Belépés a menlbe, tovabb a kdvetkezd paraméterre, kilépés a menibé|
- Minusz Vissza az el6z8 opciodra, paraméter értékének csokkentése 1-gyel
+ Plusz Tovabb a kovetkezé paraméterre, paraméter értékének ndvelése 1-gyel

3 Az izemmdd beallitasa
A gyéri alapértelmezett Gzemmodd a 2A.

Az izemmaodd médositasahoz tartsa nyomva 3 méasodpercig az ,M” gombot. A gomb elengedését kovetéen a kijelzé révid ideig a ,MOdE” szdveget jelzi
ki, majd megjeleniti az lzemmaod aktudlis beallitasat.

Valassza ki a kivant Gzemmodot a ,+” vagy ,-” gomb segitségével.
Az ,M” gomb megnyomasaval (vagy 10 méasodperc elteltével) a készllék elmenti a beallitast és kilép a mentbél.

Az lizemmadd médositasakor valamennyi dsszeg 0 értékre All.

4 A paraméterek bedllitasa
Az izemmaodtol fuggéen kildonféle paraméterek allithatdk be, hogy a készulék miikodési modjat a rendeltetésszer(i hasznélathoz igazitsuk.

A paraméter meni megnyitdsahoz nyomja meg réviden az ,M” gombot. A kijelz6n megjelenik a bedllitott Gzemmadd szempontjabdl 1ényeges elsé
paraméter.

Két méasodpercig a paraméter neve lathatd, ezt kdvetéen a bedllitott érték jelenik meg.

Az ,M" gomb megnyomaséval a készllék a kdvetkezd paraméterre 1ép és elmenti a bedllitott értéket. Az utolsé paraméter utan ismét az elsé paraméter
jelenik meg.

A menUbé| valo kilépéshez nyomja meg az ,M” gombot, vagy varjon 10 méasodpercet.

Paraméter r100 - elfordulasok 100 m-enként (lzemmod: 2A, 2B, 2C, 2D, 2G)

A szamlélo sajat tengelye koruli fordulatszama 100 méter megtett tavolsagonként
10-300, alapértelmezett: 60

Paraméter WidE — munkaszélesség (lizemmod 2A, 2B)

A készllék munkaszélessége méterben a terllet kiszamitasahoz
0,05-50, alapértelmezett: 3

SENS paraméter — érzékenység (2B, 2D, 2F Gzemmod)

Ez a paraméter hatarozza meg, milyen intenzivnek kell lenni egy mozgasnak ahhoz, hogy a szamlélas megkezdédjon, azaz milyen erésnek kell lennie a
razkddasnak vagy a mozgasnak. Minél nagyobb az érték, annél erételiesebbnek kell lennie a mozgésnak ahhoz, hogy a szamlalas kezdetét vegye vagy
folytatodjon.

0 (legmagasabb érzékenység) és 10 (legalacsonyabb érzékenység) kozotti értéket vehet fel, az alapértelmezett beallitas 4.
holLd paraméter - athidalé idé (2B, 2D, 2F izemmad)

Ez a paraméter hatarozza meg, hogy a mozgas megkezdését kdvetéen hany masodpercnek kell eltelnie ahhoz, hogy a szamlalas kezdetét vegye.
Szamlalas kozben ez a paraméter hatarozza meg, hogy a mozgas abbamaradasat kdvetéen a készilék még mennyi ideig szamlél.

1 (révid athidald idé) és 100 (hosszu athidald idé) kozotti értéket vehet fel, az alapértelmezett bedllitas 20.

© AGRETO electronics GmbH 46



Magyar @ agreto

Unlt paraméter - megjelenitési formatum (2B, 2D, 2F (zemmod)

Az 6ra megjelenitési formatuma. -> D
kép 00:59 = a megijelenités draban és percben torténik (hhhh: mm), = alapértelmezett beallitas
00.99 = a kijelzés draban zajlik, két tizedes pontossaggal (hhhh,hh)>

LOSP paraméter - Lassu sebesség (2E, 2F lizemmdd )

Paraméter a specidlis szamlalashoz alacsony sebességnél
0 = Normal szamitasi mod (alapértelmezett, > 1 ford./perc)
1 = szamitasi méd alacsony fordulatszamokhoz (< 1 ford./perc)

5 A szamléalé nullazasa

A szamlélé nulldzasahoz tartsa lenyomva egyszerre mindharom gombot 3 masodpercig.

6 FELSZERELES

A felszereléshez csak annak ellenérzését kovetéen kezdjen hozza, hogy az On alkalmazasahoz szilkség van-e a bedllitdsok médositasara. A mivelet
megkezdése elétt olvassa el a ,Konfiguralas” fejezetet.

Az AgriCounter meghajtonak a szamlélasi folyamat Utvonalatél fliggéen kell fordulnia. Kozvetlendl a kerék peremére vagy mas, Utfilggé maédon forgd
alkatrészre van felszerelve. A fordulatok szamanak percenként 5 és 200 kozott kell lennie.

A szamlalé aljanak (a cimkével szemkozti oldalnak) kérilbelll a forgastengely kdzepe felé kell mutatnia. A szamlald elejének nagyjabol parhuzamosnak
kell lennie a forgasi sikkal. A centrifugalis eré6k csokkentése érdekében a szamlalét a lehets legkdzelebb kell felszerelni a tengely forgaspontjahoz. -> B
kep

7 A KESZULEK HASZNALATA

Az AgriCounter Drive az eredményt (terllet, tavolsag, fordulatszam, sebesség) folyamatosan mutatja, az érték leolvasésahoz semmilyen miveletet nem
kell végezni. A kijelz6 5 méasodpercenkent frissul. -> C kép

A 2B, 2D és 2F Gzemmodban a kijelzé 5 masodpercenként véltakozik az eredmény és az lzemdrak 6sszege kdzott. -> D kép
Szimbdlumok a kiegészité informacidk megjelenitéséhez:

N A hulldmos vonal azt jelzi, hogy a szamlald mozgast vagy rezgést érzékel, és szamlalas Gzemmaddban talalhaté. (2B, 2D, 2F Gzemmaddok)

ha km O X km h h Az eredmény mértékegységének kijelzése (hektar, kilométer, fordulat, sebesség, 6ra)

S m A paraméterek mértékegységének kijelzése (masodperc, méter)

8 ELEMCSERE

A vilagitd athtizott elem szimbdlum azt jelenti, hogy elemcsere szikséges. llyenkor szerelje le a szamlalét, és szikség esetén hasznaljon
I Z f Uj plombéat.
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